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Historial de revisiones

Historial de revisiones
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Introduccion

1.0  Introduccion

QubeVu Manager es un programa integrado que configura los productos iDimension. Este manual trata sobre la configuracion
de QubeVu con dimensionadores de palets, y esta recomendado para su uso por parte de administradores técnicos de
sistemas.

NOTA: .Cuanc{g se conectle a un programa de terceros, consulte la documentacion del fabricante del software para realizar
la configuracién necesaria.
Este manual es aplicable con los siguientes productos iDimension:
+ Sistema de dimensionamiento de paquetes y palets con iDimension Serie Flex
+ Sistema de dimensionamiento de palets con iDimension LTL
+ Sistema de dimensionamiento de palets con iDimension LTL XL
+ Sistema de dimensionamiento y pesaje de palets con iDimension PWD
+ Sistema de dimensionamiento estatico iDimension Plus

- NOTA: Para obtener informacion sobre los sistemas de dimensionamiento estatico iDimension Plus/Plus XL, consulte:
* Manual del software iDimension Desktop Wedge (214650)
* Suite de software iDimension (201231)
* Guia del administrador de iDimension Plus (206287)
Los manuales estan disponibles en Rice Lake Weighing Systems en www.ricelake.com/manuals
Encontraré informacion sobre la garantia en www.ricelake.com/warranties

1.1  Recursos adicionales
Para obtener recursos adicionales, consulte la siguiente informacién:

Instrucciones de montaje de iDimension Serie Flex
Las instrucciones de montaje de iDimension Flex (PN 220532) proporcionan una vision general sobre cémo montar los
productos iDimension.

Instrucciones de montaje de iDimension PWD
Las instrucciones de montaje de iDimension PWD (PN 198812) proporcionan una visién general sobre como montar el sistema
iDimension PWD.

Instrucciones de montaje de la iDimension Plus

Las instrucciones de montaje de iDimension Plus (PN 197164) proporcionan una vision general sobre como montar el sistema
iDimension Plus.

Manual técnico del indicador/controlador de la serie 880 Performance™
El manual técnico de la serie 880 Performance (PN 158387) ofrece una descripcién detallada de los procedimientos de
instalacién, configuracion y funcionamiento del indicador 880.

Manual técnico del indicador/controlador de la serie 1280 Enterprise™
El manual técnico de la serie 1280 Enterprise (PN 167659) ofrece una descripcion detallada de los procedimientos de
instalacién, configuracion y funcionamiento del indicador 1280.

Manual de instalacion de SUMMIT® 3000
El manual de instalacion de SUMMIT 3000 (PN 76012) proporciona una descripcion detallada del procedimiento de instalacion
de SUMMIT 3000.

Manual de instalacion de la bascula de piso RoughDeck®
El manual de instalacion de RoughDeck (PN 66662) ofrece una descripcion detallada del procedimiento de instalacion de la
bascula de piso RoughDeck HP / HC.

-
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2.0  QubeVu Manager

Esta seccién proporciona una vision general de QubeVu Manager. QubeVu Manager es el programa integrado que se instala
con el dimensionador de palets iDimension y que ofrece funciones de configuracién, diagndstico del sistema y calibracion a las
que no se puede acceder desde la pantalla tactil.

Para acceder a QubeVu Manager, conecte el dimensionador de palets iDimension por Ethernet a una computadora y,
a continuacion, abra un navegador web e introduzca la direccién IP del dimensionador: http://192.168.0.2 (primaria)
0169.254.1.1 (secundaria).

~

YA Dimension

memon | € QubeVu"Manager (=) (3)

Device: QubeVu - CONFIGURING | Address: 192.168.0.2

Operator, customer and demo
- _i‘l-_y[_”._-! VS displays
System administration and
Ad””” configuration tools
Tools
View, apply, or upgrade the system's
License license

Figura 2-1. Pagina de inicio de QubeVu Manager

Parametro Descripcion
Pantallas Informacidn en pantalla (Seccién 3.0 en la pagina 16)
Herramientas de Informacién sobre herramientas de administracion
administracion (Seccién 4.0 en la pagina 22)
License (Licencia) |Informacién sobre la licencia (Seccion 11.0 en la pagina 87)

Tabla 2-1. Navegacion por la pagina de inicio de QubeVu Manager

8 Visite nuestro sitio web www.RiceLake.com WEIGHING SYSTEMS
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QubeVu Manager

21 Navegacion

El menl de navegacidn se encuentra en la parte superior izquierda de todas las paginas. Esto permite a los usuarios seguir
la ubicacién actual de su menu y proporciona enlaces a cada pagina precedente.

Por ejemplo, en el menu General Settings (Configuracion general) seleccione Admin Tools (Herramientas de administracion)
para volver al ment Admin Tools (Herramientas de administracion) o QubeVu Manager para volver a la pagina de inicio.

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > General Settings

W Dimension

o 0% QubeVu® General Settings

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > General Settings Device: idim-UA51563 - REMOVE | Address: 192.168.0.102

il
2]
]
i |
(CW, General External Server
0" Settings > Cameras Configuration
ancel
Device Date/Time Scale Serial Interface =
09/23/2024 11:35:52 -0500 CDT Scale type: Protacal: oF v

Comms parameters: Serial port; s

Self-recovery [ J

® None O Restart O Reboot

TCP Interface

Log level Brotrcal:
Ofrror  Oinfo @ Debug TCP port: —1

HTTP Interface

Protocol:
HTTP port: |:|

HTTP output format:

Figura 2-2. Navegacion del menu

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados 9
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2.2 Botones Edit/Cancel/Save (Editar/Cancelar/Guardar)

A lo largo de los mends, suelen aparecer tres botones activos: e @ y e

Cancel )

Figura 2-3. Botones Edit,Cancel y Save (Editar, Cancelar y Guardar)

Elemento Descripcion

e Pulse e para activar la funcion para cambiar los ajustes.
Después de cambiar los ajustes, pulse e para continuar.

Seleccione

guardado.

para cancelar los cambios realizados en la pestafia activa, a menos que se hayan

e Seleccione

para guardar los cambios realizados durante el proceso de edicion.

NOTA: Tras guardar, puede que la unidad se reinicie y vuelva a la pantalla de inicio.

Tabla 2-2. Navegacion por la pagina de inicio de QubeVu Manager

10 Visite nuestro sitio web www.RiceLake.com
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QubeVu Manager

2.3 Estado del sistema
El estado del sistema del dispositivo conectado se muestra en la esquina superior derecha de todas las paginas.

@ User: admin (Log out) [ Restart | |

e Device: PWD1 - Running | Address: I92.168.0.4E@

Figura 2-4. Pantalla de estado

N.° elem. Descripcion

1 User (Usuario)

Inicie sesién en el dispositivo bajo el modo Admin. Seleccione @ para volver al modo de usuario estandar.

2 Device (Dispositivo)
El ajuste predefinido es el nimero de serie del dispositivo iDimension. Puede cambiarle el nombre en el parametro Host Name
(Nombre de host) en Network Settings (Ajustes de red) (estando en modo Admin).

3 System Status (Estado del sistema) (Seccién 2.3.1)
El estado actual de la unidad.

4 IP Address (Direccién IP)
192.168.0.42: La direccion IP actual de la unidad.

Log Out (Cerrar sesion) (se mostrara Iniciar sesion si no ha iniciado sesion)
Restart system (Reiniciar el sistema) (Seccion 2.3.2 en la pagina 12)
QubeVu Inspector (Seccion 2.4 en la pagina 13)

Tabla 2-3. Indicadores de estado del sistema

Si e se selecciona mientras se esta en una pantalla, la unidad puede permanecer en estado de Configuring

(Puesta en servicio) y sera necesario reiniciarla para volver al modo de Running (Ejecucién).

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados
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231

Mensajes de estado del sistema

A continuacion se describen los mensajes de estado del dispositivo que pueden mostrarse.

Status (Estado) Descripcion
STARTING El sistema se pone en marcha
(INICIANDO)
STARTED El dispositivo se ha encendido o reiniciado. Espere a que el estado cambie a RUNNING (EJECUCION) antes de realizar un
(INICIADO) dimensionamiento.
Si el aparato permanece en modo STARTING (INICIANDO), utilice la pantalla de demostracion o el botén Help (Ayuda) de la
pantalla USB para ver y borrar las dimensiones
ERROR (ERROR) |El navegador de Internet no puede determinar el estado. ERROR (ERROR) puede aparecer durante un reinicio del sistema
STOPPING El sistema esta pasando al estado STOPPED (PARADO)
(PARANDO)
STOPPED El servicio se ha detenido. STOPPED (PARADO) se muestra durante un rearranque o reinicio del sistema. Si la unidad sigue
(PARADO) mostrando STOPPED (PARADO), realice un reinicio o encienda la unidad desde la toma de CA o el interruptor de encendido del
quiosco
RESTARTING El dispositivo se ha apagado, rearrancado o reiniciado y el sistema esta reiniciando los servicios. Espere a que el estado cambie
(REARRANCANDO) |a RUNNING (EJECUCION) antes de realizar un dimensionamiento
CONFIGURING En el modo Admin se ha activado la condicién Edit (Edite)r) para cambiar los ajustes de configuracion. Si se guardan los ajustes,
(CONFIGURANDO) |el aparato deberia volver al modo RUNNING (EJECUCION). Si no se ha realizado una funcién de guardar y el dispositivo esta en
el modo de configuracion, realice un reinicio
RUNNING’ El sistema esta en estado operativo
(EJECUCION)
REPOSO El sistema esta en modo de reposo
Tabla 2-4. Mensajes de estado
2.3.2 Informacion de reinicio del dispositivo

Para rearrancar o reiniciar el sistema, seleccione uno de los siguientes botones:

+ Seleccione a: en la barra de inicio del sistema. Aparecera el aviso de reinicio/rearranque de QubeVu Manager.

+ Seleccione para reiniciar el servicio que se esta ejecutando actualmente en el dispositivo.

+ Seleccione

para reiniciar el sistema operativo. El reinicio de la unidad tarda varios minutos y realiza un ciclo

de alimentacion de Ta unidad.

+ Seleccione @ para volver al menu anterior.

‘

Do you want to restart or
reboot?

=
Cancel /I

— f
7

L |

A

Figura 2-5. Indicacion de rearranque/reinicio

12
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QubeVu Manager

2.4 QubeVu Inspector

QubeVu Inspector proporciona las pestafias Device Information (Informacion del dispositivo) y Change Log
(Registro de cambios). Estas pestafias proporcionan informacién relativa al dispositivo y a los cambios realizados en
los ajustes.

No es necesario iniciar sesion para ver la informacion disponible en la pestafia QubeVu Inspector.

241 Pestaia de informacion del dispositivo
La pestafia Device Information (Informacion del dispositivo) muestra informacién del sistema como el nimero de serie, el niumero
de version del firmware y las especificaciones.

Realice lo siguiente para acceder a QubeVu Inspector:

1. Seleccione 6 para acceder a QubeVu Inspector.

Dmensor | @ QubeVu' Inspector

Qube¥u Manager > Inspector Device: idim-UA51963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102
Device Change Audit
Information - Log 5 Trail
e
N?
Manufacturer: Rice Lake Weighing Systems
Model: IDIMLTL
Serial Number: UAS1963
Approval:
Firmware Version: 6.1.1.pallet_wip-internal-testing. 5054-DEV-x86-unlocked
Firmware CRC: e4d9356e
Drop and Clear Stop and Go In Motion

Specifications: Min (in) 12x12x12 12 x 12 x 12 12 x 12 x 12

Max (in) 144 x 96 x 96 72 x 72 x B4 T2x72x 84

Division (in) 0.5 0.5 0.5
Operating Temperature: 10°C - 40°C

For testing only.

In-motion setting using Sick Visionary-T sensors

Figura 2-6. QubeVu Inspector

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados 13
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24.2 Pestaia de registro de cambios
La pestafia Change Log (Registro de cambios) proporciona una lista de los cambios realizados en la configuracién.
Este mend lo utiliza el inspector local de pesos y medidas y el personal de servicio de la fabrica.
+ Para ver los cambios utilizando un intervalo de fechas, introduzca una fecha de Start (Inicio) y End (Fin) y, a continuacion,

seleccione e

WOmenson | @) QubeVU Inspector

QubeVu Manager > Inspectar Device: idim-UA51963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102 5
Device Change f Audit =
Information Log Trail r N
| Close
Change counter: # Date Hame Changed to - 0
139

108 045ep2024_§3:03 Firmwarelipdate
Select date range:

Start: 2024-08-01
End: 2024-08-23]

Downlosd complets change
log

Figura 2-7. Pestafia de registro de cambios (intervalo de fechas)

+ Para ver todos los registros anteriores, seleccione e sin introducir un intervalo de fechas.

BOmenson | @) QubeVu Inspector

il
QubeVu Manager > Inspector Device: idim-UA51963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102 g!
Device Change f Audit
Information Leg Trail
| Clo:
- a
Change counter: # Date Hame Changed to
139 (]
1 190ul2024 10:56  FirmwareUpdate
Select date range:
Start: 2 f50ul2024_10:56 FirmwarsUpdata
End: 2024-08-22
e 3 20AugH024_12:55 Firmwarelpdate
Download complets change
log
4 208052024 12:55 FirmwareUpdate
5 30Augi024 1300 Firmwarslpdats
v
Undats
4 G >

Figura 2-8. Pestafia de registro de cambios (todos los datos)

+ Utilice las teclas de flecha del teclado de su PC para desplazarse por los resultados.

+ Seleccione w para exportar el registro a un archivo *.csv.

14 Visite nuestro sitio web www.RiceLake.com WEIGHING SYSTEMS
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QubeVu Manager

24.3 Pestaia Pista de auditoria
La pestafia Audit Trail (Pista de auditoria) muestra el historial de auditorias de registros.

+ Para obtener los registros, rellene los campos First record Id: (Id primer registro:) y Nb. of records: (NUm de registros:)

y seleccione e

DDimension | @) QubeV" Inspector

QubeVu Manager > Inspector Device: idim-UA51963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102
Device - Change Audit —
Information Log Trail / b |
Close
Remaining capacity: i Record =
1999665 records l
<aud d rigger” " Uuid="eded6dd#3-c5H6-4

Available records:

Oldest record: 1

#x5 x5
Newest record: 335

#xSe @x@e @xed 9x7 OxPa 8x71 </Epchatar

"1" DimUnit="in" OutOfBounds="8" UnknownDimensions="fals
Fetch records:

First record Id: Vei;sf?ed
Nb. of records:

e

Download complete audit
trail 4

Figura 2-9. Pestafia Pista de auditoria (Rango de registros)

+ Para obtener todos los registros, seleccione e sin introducir los campos.

BDimension | @) QubeVU" Inspector

QubeVu Manager > Inspector Device: idim-UA51963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102 E

4 Device Change Audit
Information Log Trail

Close

Remaining capacity: d

1999665 records
Available records:
Oldest record:

Mewest record: 335

#1

Fetch records:

Verified
First record Id:
Nb: of records:
1000]
d="55caf 205 4e49-bd
Download complete audit L oMU T e
trail 4 »

Figura 2-10. Pestafia Pista de auditoria (Todos los registros)

« Utilice las teclas de flecha del teclado de su PC para desplazarse por los resultados.
+ Seleccione Download (Descargar) para exportar los registros a un archivo *.csv.

-
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.0 Pantalla

Esta seccién proporciona una vision general del menu Display Pages (Paginas de visualizacion) de QubeVu. Hay tipos de
pantallas que pueden utilizarse para transmitir informacién.

Para entrar en el menu Display Pages (Paginas de visualizacion), realice el siguiente procedimiento:

+ Seleccione ‘!’ Displays en el mend QubeVu Manager (Figura 2-1 en la pagina 8) para entrar en el menu

Display Pages ('F’éginas de visualizacién)

Bbimension | {3 QubeVu® Displays

QubeVu Manager > Display Pages

- Operator
it :
Display

=2¥ Display

Device: QubeVu - CONFIGURING | Address: 192.168.0.2
Operator-facing display

Cl"'t()ﬂ](‘l Customer-facing display
IS =
E Display

}emo Demonstration page displaying
E r : dimensions and images

Figura 3-1. Menu de pantallas

Elemento

Descripcion

Operator Display
(Pantalla del operador)

Informacién de la pantalla del operador
(Seccion 3.2 en la pagina 18)

Customer Display
(Pantalla del cliente)

Informacion de visualizacion del cliente
(Seccion 3.3 en la pagina 19)

Demo Display
(Pantalla de demostracion)

Informacién de la pantalla de demostracion
(Seccién 3.4 en la pagina 20)

Tabla 3-1. Navegacion por la pagina de inicio de QubeVu Manager

16
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Pantalla

3.1 Pantalla tactil

La pantalla tactil se utiliza para navegar por QubeVu. El botén Power (Encendido) de la pantalla USB se encuentra en la parte
posterior de la unidad. La pantalla USB puede configurarse en QubeVu Manager.

D|men5|ons (m)@

2 240
= @240
= 240

515 95@

#43 - 2023-Sep-13 16:44:48

Figura 3-2. Pantalla tactil

Las teclas de funcién permiten controlar el software de iDimension desde la pantalla tactil.

N.° i i
' Funcion Funcion
elem.
1 Indicacion fuera de limites | Aparece cuando los objetos estan fuera de los limites (véase Seccién 3.1.1)
2 Visualizacién de las Muestra las dimensiones medidas
dimensiones

3 Visualizacion del peso | Muestra el peso del articulo cuando se capturan las métricas del mismo. Utilice la pantalla del indicador de peso
para ver los datos de peso en vivo, incluido el peso negativo

4 Boton de informacion Accede al menu de configuracion para ajustar la hora y fecha, mostrar la direccion IP configurada y las actualiza-
ciones del firmware mediante la unidad flash USB

5 Boton de escaneo Activa el dispositivo para dimensionar
Tecla Ayuda Muestra el menu de revision de incidencias; proporciona instrucciones para borrar condiciones como iniciado, detenido,
espera o eliminar condicion sin objeto en el area de escaneo
7 Imagen en vivo La zona de pesaje ofrece a la pantalla USB una vista en tiempo real transmitida de la zona de escaneo desde la

unidad de escaneo

Tabla 3-2. Funciones de tecla

3.1.1  Icono de la pantalla del cliente — Indicaciones de fuera de limites

La indicacion Out of bounds (Fuera de limites) (OOB) proporciona un simbolo visual si la colocacion del palet o caja se
encuentra fuera del area de trabajo.
La Figura 3-3 indica que el palet esta fuera de los limites en el borde izquierdo, cuando se enfrenta a la bascula en una PWD:

Figura 3-3. Indicacion fuera de limites

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados 17
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3.2 Pantalla del operador
La funcion Operator Display (Pantalla del operador) simula la pantalla tactil USB. EI menu Operator Display (Pantalla del
operador) puede configurarse mediante la funcién Admin tools/Setup/Displays Settings (Herramientas de administracion/
Configuracién/Ajustes de pantallas) (Seccién 5.3.1 en la pagina 35).
+ Seleccione Soy” en elmenu Display Pages (Paginas de visualizacion) (Figura 3-1 en la pagina 16).
Aparece la pantalla del operador.

'. Dimensions (In)

a0

LENGTH

“

WIDTH

A

¥
HEIGHT

515 95@

#43 - 2023-Sep-13 16:44:48

Figura 3-4. Operator Display (Pantalla del operador)
NOTA: Consulte la Seccion 3.1 en la pagina 17 para ver las descripciones de las funciones.
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3.3 Pantalla del cliente

El mentu Customer Display (Pantalla del cliente) puede utilizarse para aplicaciones en las que se requiera una visualizacion

visible para el dimensionamiento. EI menu Customer Display (Pantalla del cliente) no proporciona acceso a los controles del
operador y se configura con la funcién Admin Tools/Setup/Displays Settings (Herramientas de administracion/Configuracion/

Ajustes de pantallas) (Seccion 5.3.2 en la pagina 37).

+ Seleccione ' il':"f; """ en el ment Display Pages (P4ginas de visualizacion) (Figura 3-1 en la pagina 16).

Aparece la pantalla del cliente.

'. Dimensions (In)

2 240
24.0

=240

5 15.95 Ibs

#43 - 2023-Sep-13 16:44:48

Figura 3-5. Pantalla del cliente

RICELAKE © Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados
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3.4 Pantalla de demostracion

El ment Demo Display (Pantalla de demostracion) esta pensado para demostraciones y para probar los efectos de los
cambios de configuracion.

El menu Demo Display (Pantalla de demostracion) puede ayudar al equipo de soporte técnico de Rice Lake Weighing
Systems durante la resolucion de problemas.

+ Seleccione ‘@’ b ., en el menu Display Pages (Paginas de visualizacion) (Figura 3-1 en la pagina 16).

+ Aparecera la pantalla de demostracion. Seleccione| Scan para activar manualmente una medicion dimensional.

YA Dimension : ) T
( Restart ) )
meias | 2@ QubeVU"Dermo = 3
QubeVu Manager > Display Pages > Demo display Device: QubeVu - Running | Address: 10.2.58.174
Continuous Mode: | Zero height | REMOVE
Dims: 46.5 x 40.0 x 43.0 in
Weight: 0

ItemDetected

Figura 3-6. Demo Display (Pantalla de demostracion)

NOTA: Los mensajes de estado se presentan dentro de los menus de visualizacién. Los mensajes presentados no son
mensajes de error. Consulte la Seccién 12.4 en la pagina 95 para ver el estado visualizado, el estado ampliado y los
mensajes de estado de error. El peso solo se rellena si la pantalla de demostracion se utiliza junto con una bascula.
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3.5 Pantalla de montacargas

La pantalla de montacargas se utiliza en aplicaciones de transporte de mercancias para dar a los operarios mensajes de
autorizacién o de error. El acceso a la pantalla de montacargas debe realizarse escribiendo la direccion IP de la unidad en el
navegador web seguida de /forkliftdisplay.

Ejemplo: 10.2.131.197\forkliftdisplay

L: --
W: --
H: --

READY

Figura 3-7. Mensaje de preparado

L: 20.5in
W:20.5in
H: 20.0in

SCAN #37

Figura 3-8. Mensaje de autorizacion

Figura 3-9. Mensaje de error
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4.0 Herramientas de administracion

Esta seccién proporciona una vision general del menu Admin Tools (Herramientas de administracion) de QubeVu.
Admin Tools (Herramientas de administracion) configuran, calibran, actualizan, realizan copias de seguridad y ejecutan

diagnosticos en el sistema.
Para entrar en el menu Admin Tools (Herramientas de administracion), realice el siguiente procedimiento:

1. Seleccione @ ?gi;};"‘ en el menu QubeVu Manager (Figura 2-1 en la pagina 8).

2. Se muestra la pantalla de inicio de sesién de QubeVu Manager. Introduzca las credenciales de la cuenta.

NOTA: El nombre de usuario y la contraseria predefinidos son admin y password.
3. Aparece la pantalla Admin Tools (Herramientas de administracion).

BOmenser | (@ Qubevur Admin Tools v A O

QubeVu Manager > Admin Tools Device: QubeVu - READY | Address: 169.254.1.1

System configuration tools

Syslein calibration Louls

Calibration

@8

Capture definition management

Capture S

Definitions

l_” mware Firmware upgrade tool
Upgrade
—
System configuration backup to and
Ba(_jkup restore from files
—
Diagnostic tools
¥ Diagnostics

Figura 4-1. Menu Admin Tools (Herramientas de administracion)

Elemento Descripcion
Puesta en servicio Ajustes generales (opcionales y de bascula), de medicion, de usuario y de red (Seccién 5.0 en la pagina 23)
Calibration (Calibracion) Ajustes de calibracion, definir el area de trabajo y calibrar las camaras (Seccién 6.0 en la pagina 43)
Capture Definitions Definiciones de captura para QubeVu (Seccién 7.0 en la pagina 71)
(Definiciones de captura)
Actualizacion de firmware Actualiza el firmware (Seccién 8.0 en la pagina 73)
Backup (Copia de respaldo) | Ajustes de copia de respaldo y restauracion (Seccién 9.0 en la pagina 78)
Diagnostics (Diagndstico) Ajustes de diagnéstico (Seccion 10.0 en la pagina 81)

Tabla 4-1. Navegacion por las herramientas de administracion

22 Visite nuestro sitio web www.RiceLake.com WEIGHING S



https://www.ricelake.com

Puesta en servicio

5.0 Puesta en servicio

Esta seccién proporciona una vision general del menu Setup (Puesta en servicio) de QubeVu.

Para entrar en el menu Setup (Puesta en servicio), realice el siguiente procedimiento:

1. Seleccione @ f?SgT;f” en el menu QubeVu Manager (Figura 2-1 en la pagina 8).
2. Se muestra la pantalla de inicio de sesion de QubeVu Manager. Introduzca las credenciales de la cuenta.

NOTA: El nombre de usuario y la contrasefa predefinidos son admin y password.

3. Seleccione @ Setup en el ment Admin Tools (Herramientas de administracion) (Figura 4.0 en la pagina 22).
Aparece el menl Setup (Puesta en servicio).

DOmeron | @4 QubeVur Setup

: QubeVu Manager > Admin Tools > Setup Device: QubeVu - STOPPLD | Address: 169.254.1.1

General settings include peripherals

General and external interfaces

Settings

Measurement setting are closely tied

Measurement to the metrological functions of the

50O

Seﬁmijs system
DISPH\;‘ Modify the display settings for QubaVu.
. Settings
= Change the administrator account’s
— o8 |Jser password
B Network settings include IP
B' Network addresses and SSL
—y
Figura 5-1. Ment Setup
Parametro Descripcion
General Settings Modificar los ajustes generales de QubeVu (Seccion 5.1 en la pagina 24)
(Ajustes generales)

Measurement Settings |Modificar los ajustes de medicion para QubeVu (Seccion 5.2 en la pagina 31)
(Ajustes de medicion)

Display Settings Modificar los ajustes de pantalla de QubeVu (Seccién 5.3 en la pagina 35)
(Ajustes de pantalla)

User (Usuario) Cambiar la contrasefa de la cuenta de administrador (Seccion 5.4 en la pagina 39)
Network (Red) Modificar la configuracion de red para QubeVu (Seccion 5.5 en la pagina 40)

Tabla 5-1. Navegacion por la puesta en servicio
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5.1 Ajustes generales

El menu General Settings (Ajustes generales) proporciona acceso a la configuracion general del dispositivo, la configuracion
de la bascula y la configuracién de la interfaz de comunicacion.

Para acceder al menU General Settings (Ajustes generales), realice el siguiente procedimiento:

+ Seleccione Setinas en el mend Setup (Puesta en servicio) (Figura 5-1 en la pagina 23). Aparecera el mendi
e

General Settings (Ajustes generales).

El menl General Settings (Ajustes generales) ofrece dos pestafias:
* General Settings (Ajustes generales) (Seccién 5.1.1)
+ External Cameras (Camaras externas) (Seccion 5.1.2 en la pagina 28)

5.1.1 Pestana General Settings (Ajustes generales)

La pestafia General Settings (Ajustes generales) permite personalizar y modificar los ajustes del dispositivo (Tabla 5-2 en la
pagina 25):

Y Dimension ® . _
User: ad {Log o Restart |
meecnme | 0% QubeVU General Settings s RN IES
QubeVu Manager > Admin Tools > Setup = General 5Settings Device: idim-UA51963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102 —
sl
(OM General External Server ;
o% Settings Cameras Configuration I,-"
| |
\ ‘/-
Device Date/Time Scale Serial Interface @ "‘"
09/23/2024 13:09:44 -0500 CDT (i} Scale type: Protocol: oF v .
Comms parameters: Serial port: : SZU'P.

Self-recovery | | Change... Clear
® None (O Restart () Reboot

TCP Interface @
Log level Protocol: Off v
O Error O info @ Debug TCP port: I:I

HTTP Interface @

Protocol: Off v

HTTP port: |:|

HTTP output format:

| |

|_ << Macros |
Figura 5-2. Pestafia General Settings (Ajustes generales)
—
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N 0
elem.

Parametro

Descripcion

Device Date/Time
(Fecha/Hora
del dispositivo)

Fecha y hora configurables

Self-recovery
(Autorrecuperacion)

Determina la opcidn de recuperacion de la unidad.
Predefinido: None (Ninguno)
Selecciones:
+ None (Ninguno) - El sistema no realizara una autorrecuperacion
+ Restart (Rearranque) - Si el sistema ha determinado un estado de error critico, la unidad reinicia el software y
devuelve el sistema al modo normal; si hay un objeto bajo el dispositivo durante un rearranque, aparece Wait
(Esperar) en la pantalla USB
+ Reboot (Reinicio) - Si el sistema determina un estado de error critico, la unidad realiza un reinicio, un ciclo de
alimentacion automatico que borra el error y devuelve el sistema al modo normal

Log Level
(Nivel de registro)

Cambiar a error o depuracion aumenta la cantidad de informacion de ingenieria y rendimiento almacenada en los
archivos de diagnostico y registro mostrados en la instruccion “ipaddress/log”
Predefinido: debug (depuracion)
Selecciones:
« Error (Error) - Solo registra los mensajes de error
+ Info (Informacion) - Solo registra mensajes de informacion
+ Debug - Registra todos los mensajes/

Scale (Bascula)

Tipo de bascula - Opciones de bascula: Auto, None (Ninguna), External (Externa), USB HID, Pennsylvania 7300,
METTLER TOLEDO, MT-SICS, NCI, A&D FG, Dini, Rice Lake Indicator (Indicador Rice Lake)

Parametros de comunicacion USB/RS-232 - Introduzca los ajustes de la bascula seleccionada; ejemplo de
indicador configurado:
Se requiere el ajuste de la aplicacién: 9600,N,8,1

+ Baud Rate (Velocidad en baudios) 9600

+ Parity (Paridad) None (Ninguno)

+ Start bits (Bits de inicio): 8

« Stop bit (Bit de parada): 1

Interfaz serie

Serial Interface (Interfaz serie) - Para utilizar cuando se capturan datos del convertidor RS-232/Serie al conectarlo
asu PC.
Para obtener informacion detallada sobre el uso de estas interfaces consulte la Guia de la API de iDimension
(Seccién 12.5.1 en la pagina 99 para mas detalles sobre la configuracion de la interfaz TCP)

* Predefinido: Off

+ Selecciones: Off (Apagado), QubeVu, Cubiscan 110/150

Puerto serie - Configure un convertidor RS-232/USB para la interfaz con su PC

TCP Interface
(Interfaz TCP)

Para usar cuando se utiliza el formato de instruccion/respuesta TCP al conectarse a la red
* Predefinido: Off
+ Selecciones: Off (Apagado), QubeVu, Cubiscan 110/150
* Puerto TCP:

HTTP Interface
(Interfaz TCP)

Para usar cuando se utiliza el formato de instruccion/respuesta HTTP cuando esta conectado a la red
Protocolo
* Predefinido: Off
+ Selecciones: Off, Text (Apagado, Texto)
Puerto HTTP - El puerto utilizado para establecer la comunicacion
* Predefinido: en blanco
+ Selecciones: Off, Text (Apagado, Texto)
Formato de salida HTTP
* Predefinido: en blanco
+ Selecciones: %DATETIME%, %CAPTUREID%, %LENGTH%, %WIDTH%, %HEIGHT%, %VOLUME%,
%DIMUNIT%, %WEIGHT%, %WEIGHT-LB%, %WEIGHT-KG%, %WEIGHTUNIT%, %DISPLAYWEIGHT%,
%BARCODES%, %STATUS y %% %%,

Tabla 5-2. Parametros de ajustes de medicién
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Configuracion del adaptador serie-USB

1. Seleccione QubeVu o Cubiscan 110/150 en la lista desplegable de la interfaz serie (Elemento 5 en Figura 5-2 en la
pagina 24).

Serial interface: { - Dff

QubeVu
Cubiscan 110/150

e O

Serial port:

Figura 5-3. Seleccion de adaptador
2. Seleccione Change... (Cambiar...) antes de enchufar el cable serie USB. El software iDimension comienza a buscar
un nuevo cable.

‘QubeVu Manager

Please plug in the
USB-to-serial cable you
would like to use for the
serial interface.

Scanning for new cable...

Figura 5-4. Escaneado de cables
3. Enchufe el cable en el puerto USB de iDimension o en el concentrador USB. Se detectara el cable.

4. Seleccione para continuar.

5. Seleccione para completar la configuracion de la emulacion serie.

‘QubeVu Manager

Please plug in the
USB-to-serial cable you
would like to use for the

9@

serial interface.
Detected cable with serial

number FTG65QD5. Please
click OK to apply.

...... outp}
Parts per thread:
HLENGTH

Figura 5-5. Cable detectado

El estado del puerto serie puede verse desde General Settings (Ajustes generales). El estado solo se actualiza cuando se
actualiza la pagina o después de seleccionar el cuadro de didlogo Change... (Cambiar...)

A\

Serial interface: Cubiscan 110/15¢ E

(Eerl'al part: FTG6SQDS5 - IJnusm:IJ
Change... Clear

Figura 5-6. Estado del puerto serie
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Estado del puerto serie Descripcion

Unused (Sin uso) Cable recién enchufado, aln sin utilizar

Disconnected El cable esta guardado en la configuracion pero no esta enchufado fisicamente
(Desconectado)

Listening (Detectado) El cable enchufado funciona

Binding (Conectado) El cable esté enchufado e inicializando

Failed (Fallido) Se ha producido una condicion de error; para obtener los detalles del error, pase el raton sobre el
texto del indicador de estado del cable y aparecera una burbuja de informacién con un mensaje

de error ampliado

Tabla 5-3. Estados del puerto serie

Configuracion de la fecha/hora

El parametro Date/Time (Fecha/Hora) fija la fecha y la hora. La fecha y |a hora se utilizan para estampar los cambios de
configuracion que afectan a la certificacion Legal para el Comercio.

1. Enlos ajustes generales, seleccione para cambiar los ajustes de fecha y hora de la unidad.

YA Dimension

e | (8% QubeVu® General Settings B~

QubeVu Manager > Admin Tools = Setup = General Settings Device: idim-UAS1963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102 :éﬁ
==
| |
JIL]
General External Server
Settings Cameras Configuration
‘.
Device Date/Time Scale Serial Interface
09/23/2024 12:16:34 -0500 cOT & Scale type: Protacol: oF v
" Serial port: Save

Self-recovery

Su Mo Tu We Th Fr Sa

® None O Restart O Rl
1 & 3 4 5/ 6 7

8 9l a0l nl 12] 13 14 TCP Interface

Second 00w
Time Zone | Central Time (L

MNow Daone

Log level 15 16 17 18 19 20 21 Protoeol: off e
OFror  Olnfo  ®Deb 22 23 24 25 26 27 28 TCP port: 1
29 30
Time 00:00:00 HTTP Interface
Hour Protocel:
Minute [00w] HTTP port: [

HTTP output format:

Figura 5-7. Pestafia Date and Time (Fecha y hora)

2. Seleccione Now para ajustar la fecha y la hora a la de la computadora local o introduzca una nueva fecha y hora.

3. Seleccione una Time Zone (Zona horaria).

4. Seleccione Done

para aplicar los ajustes.
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5.1.2 Pestana de camaras externas

Para afadir camaras externas, es necesario configurar la camara IP AXIS mediante el programa IP AXIS Utility. AsegUrese de
que la camara IP coincide con la configuracién de red de su PC. La direccion IP estatica predeterminada de la cdmara es
192.168.0.90. Consulte la Seccion 12.2 en la pagina 90 para obtener instrucciones sobre el uso del programa Axis [P Utility.
El programa de utilidad se encuentra en la memoria USB de instalacién, situada dentro del quiosco.

1. Para afiadir una nueva camara externa, seleccione Add New Camera (Afadir nueva camara).

YA Dimension | /@ beVLf* | :
) User: admin [Log o
e | 0% QUbEVU® General Settings
CQubeVu Manager > Admin Tools > Setup = General Settings Device: idim-UA51963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102
Il
it
General n External Server —
Settings y Cameras Configuration
Cancel |
\'\-_-/
Name Path Scale factor Action o
QVRemoteCameralmagel http://root:password@192.168.0.9/ axis-cgi/ jpgfimage. cgi 0.25 Edit Test Delete
OQVRemoteCameralmage? http://root:password@192.168.0. 10/ axis-cgi/jpgfimage.cgi 0.25 Edit Test Delete

T
I Add new camera
[r——

Figura 5-8. Pestafia de camara externa

2. Lapégina se actualiza con el texto temporal afiadido a las columnas Name (Nombre), Path (Ruta) y Scale factor

(Factor de escala).
Name Path Scale factor Action
\QVRemoteCameralmagm | |httpiHadminipassword@xx,xx,xx,xx!mjpgfvideo,mj\ \0,25 OK Cancel

Figura 5-9. Informacion temporal sobre la camara

3. Introduzca el nombre de la cdmara que desee.

NOTA: La pantalla del operador solo muestra las imagenes denominadas QVRemotelmageX (donde X es el orden numérico
de la camara).

4. Configure la informacion de la ruta (http://username:password@xx.xx.xx.xx/mjpg/video.mjpg) como se indica a
continuacion:

+ username:password - Credenciales de nombre de usuario y contrasefia
* @xx.xx.xx.xx - Direccion IP de la camara (por ejemplo 192.168.0.90)
* Mpg/video.mjpg

5. Fije el factor de escala en 0,25.

NOTA: El factor de escala reduce el tamano de la imagen original para ahorrar ancho de banda en un porcentaje definido
por el usuario. En este ejemplo las imagenes se reducen en un 25% (0,25).
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Seleccione OK (Aceptar).

Seleccione e para continuar.

QubeVu Manager se reinicia y vuelve a la pagina de inicio.
Vuelva a la pestafia de cdmaras externas y seleccione Test (Prueba).

10. Seleccione o

Figura 5-10. Camara externa

5.1.3 Pestana Configuracion del servidor
Proporciona detalles del servidor donde el dispositivo carga los datos de medicidn e imagen.

NOTA: Actualmente solo se puede configurar un servidor.

Anadir un servidor

Los archivos pueden seleccionarse de las siguientes maneras:
+ Arrastre y suelte el archivo en la casilla Server #1 (Servidor 1).

+ Seleccione browse for files... (buscar archivos...) para elegir el archivo de configuracién del servidor
(véase la Figura 5-11 en la pagina 29).

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > General Settings Device: idim-UAS51963 - READY | Addres: 8.0.102
T
General External Server =
Settings Cameras Configuration /
| Cancel |
Server #1 =
Enabled: On ' OF

Stop On Error: 0n @ 0F save
Connect Trm {: 2
Re

Figura 5-11. Pestafia Configuracion del servidor
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2. Ajuste los parametros del servidor.

Server #1

Enabled: ®onO
Stop On Error: @ ® on O of
Connect Timeout [sj:@
Request Timeout (s): @

Server Info:

3Ws.j5on

Press Save to apply settings from:
aws. json

Figura 5-12. Paradmetros de configuracion del servidor

3. Seleccione e

N.° elem. Parametro Descripcion
1 Habilitado Debe estar ENCENDIDO para que el sistema cargue los datos de medicién e imagen en el servidor.
2 Parada por error Activado - El sistema detendré la carga en caso de error.
Desactivado - El sistema ignoraré los errores de carga y continuara el procesamiento.
NOTA: El sistema no reenvia las cargas fallidas.
3 Tiempo de espera de conexién | Tiempo en segundos que el sistema dejaré de intentar conectarse al servidor.
4 Tiempo de espera de la solicitud | Tiempo en segundos que el sistema dejara de intentar enviar datos al servidor.
Informacion del servidor Muestra el nombre del servidor.
Tabla 5-4. Parametros de configuracion del servidor
-
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5.2 Ajustes de medicién
Muestra y permite al usuario modificar los ajustes de los menus de pardmetros.

IMPORTANTE: La modificacion de los parametros de medicion anula la certificacion de CubeVu para uso
comercial autorizado.
Para entrar en el ment Measurement Settings (Ajustes de medicion), realice lo siguiente:
Selecci Measurement g ;L : i . .
+ Seleccione Settings en el menu Setup (Puesta en servicio) (Figura 5-1 en la pagina 23). Aparecera el menu
Measurement Settings (Ajustes de medicion).

+ Aparece un aviso que describe el efecto de cambiar los pardmetros de medicion. Si los términos son aceptables
seleccione OK (Aceptar).

-

(&)

Any changes made to
Measurement items will void the
QubeVu Legal For Trade
certification.

Are you sure you want to
continue?

Yy

Figura 5-13. Indicacion de ajustes de medicién

* Aparece Measurement Settings (Ajustes de medicién).

DOmeren | @3 QubeVu'Measurement Settings— verasme (=) (o) (£)

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Measurement Settings Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1

Preset Senser
Profile List

Select a configuration NTEP-certified LTL setup, consisting of 4 or 5 sensors mounted 11 feet (3.3 meters) over the reference plane

profile bellow and
e Drop and Clear Stop and Go

apply it to the system Min (in) (1212 %512 14x12x 12

Max (in) 96 x 96 x 96 72x72 x84
0.5 (L

Division (in)

Advanced settings

Figura 5-14. Pestafia de ajustes de medicion

El ment Measurement Settings (Ajustes de medicién) contiene dos pestafias:
* Preset Profile (Perfil preestablecido) (Seccion 5.2.1)
+ Sensors List (Lista de sensores) (Seccién 5.2.3 en la pagina 34)

-
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5.21 Pestana de ajustes de medicion

Modifique los valores dentro de Measurement Settings (Ajustes de medicion). Consulte la Tabla 5-2 en la pagina 25
para informacién sobre el parametro.

1 Dimension ° : N .
User: admin Lo ) [ Restart ) (
e | @2 QubeVu'Measurement Settings g ) (hcer) 7
QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Measurement Settings Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1 ﬁ
[
1=
Preset Sensor pr—
Profile List
| Cancel
Select a configuration NTEP-certified LTL setup, consisting of 4 or 5 sensors mounted 11 feet (3.3 meters) over the reference plane
pr.omf bEl!.O.W a'?d Drop and Clear Stop and Go \
click "Save" in order to @ i i 1 e
S SR Min (1.n} 12 x12x12 14x12x12 |
TLNTEP v Mg)_( fln) . 96 x 96 x 96 72 x72 x 84 N
Division (in) 0.5 0.5

®

@ Advanced settings

Figura 5-15. Pestaria de ajustes de medicion

N.° 2 Ny
elem. Parametro Descripcion
1 Preset Profile Multiples perfiles configurados con ajustes de medicion especificos:
(Perfil preestablecido) ¢ LTLNTEP
« LTLXLNTEP
+ Unidades métricas
+ Personalizado US
2 Profile description Enumera las especificaciones del perfil preestablecido
(Descripcion del perfil)
3 Advanced Settings Abre los ajustes avanzados de medicion (véase Seccion 5.2.2 en la pagina 33)
(Ajustes avanzados)

Tabla 5-5. Funciones de los ajustes de medicion
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5.2.2 Ajustes avanzados de medicion (Editor de configuracion)
Este menu contiene varios parametros que afectan a las Mediciones.
Para entrar en el meni Measurement Advanced Settings (Ajustes avanzados de medicion), realice lo siguiente:

+ Seleccione Advanced Settings (Ajustes avanzados) en el menu Measurement Settings (Ajustes de medicion)

(Figura 5-1 en la pagina 23). Aparecera el menu Configuration Editor (Editor de configuracion).

IMPORTANTE: No modifique los parametros sin antes ponerse en contacto con Rice Lake Weighing Systems.

T Dimension heVu'M Setti . : .
User: ad [Log out) [ Re: ) (
e | @2 QubeVu Measurement Settings s i (oge) (1) (2
QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Configuration Editor Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1
—_

B Configuration Version="2.0"

ot value. Click to edit.)

‘T] ProtectedParameters

© B Depthiax

- ¥ Depthmin

= FloorTolerance

. ¥ EdgeThreshold

i I";'W Certification

i '*:W TareParameters

w ReferenceCamView

: Iﬂ SensorCluster Hwhodel="IFM_Q3D3" Trackerld="1

| B presetiame

" UnprotectedParameters

i~ (No text value. Click to edit.
¥ ZoneOfinterestmi

B WorkAreamm

* MotionDetection

M- in e

(INo text value. Click to edit.)

Figura 5-16. Ajustes avanzados de medicion
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5.2.3 Ficha de lista de sensores
La pestafia Sensor List (Lista de sensores) permite acceder al estado de funcionamiento de iDimension y al estado de calibracién.

YA Dimension

m—inee | @2 QubeVU"Measurerment Settings

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Measurement Settings Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1
Preset Sensor pr—
Profile List y N
@ '. Cancel
\'\ |
ONONNO ® ® Q) Do —
Ref Id Serial No. Hostname Calibrated Status Action
Save
® 1 03D303-40-66-71 192.168.0.4 true Removable Remove
O 2 03D303-40-95-00 192.168.0.6 true Removable Remove
Q a 03D303-40-96-AF 192.168.0.5 true Removable Remove
() 4 03D303-40-62-D3 192.168.0.7 true Removable Remove
Add All Remove All
Figura 5-17. Funciones de la lista de sensores
Elemento Parametro Descripcion
1 Discover (Detectar) Tras una nueva instalacion, una funcion “Remove All” (Eliminar todo) o la sustitucion de un sensor; seleccione
Discover (Detectar) para actualizar la lista de sensores y el firmware con los sensores IFM utilizados para el sistema
iDimension
2 Ref. La seleccién de “Ref”, o referencia, configura qué sensor se utilizara como referencia visual al configurar “Set Work
Area” (Establecer zona de trabajo) en el menu de calibracién y define correctamente las indicaciones de fuera de
limites en la pantalla USB; si se utiliza un quinto sensor superior, el software de iDimension seleccionara
automaticamente este sensor como sensor de referencia
3 D Asignacion automatica del sensor por el firmware; el nimero de identificacion se configura en el sensor IFM
mediante el asistente de vision
4 Serial No. (N.° de serie) | Numero de serie del sensor IFM
5 Host Name (Nombre de | Direccion IP del sensor IFM; las direcciones IP se configuran mediante el asistente de vision IFM y deben utilizar la
host) misma direccion de red y subred con niimeros de host nicos que en los ajustes de red del software de iDimension
Los ajustes predefinidos de fabrica de los sensores IFM son:
« ID1=192.168.0.4
+ ID2=192.168.0.5
+ ID3=192.168.0.6
« ID4=192.168.0.7
+ ID5=192.168.0.8 (aplicable para la instalacion de 5 sensores)
+ ID 6 =192.168.0.24 (aplicable para la instalacion de 8 sensores)
« ID7=192.168.0.25 (aplicable para la instalacién de 8 sensores)
+ ID 8=192.168.0.26 (aplicable para la instalacién de 8 sensores)

Tabla 5-6. Ajustes de deteccion del sensor remoto
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Elemento

Parametro

Descripcion

6

Calibrated (Calibrado)

El parametro Calibrated (Calibrado) indica si el sensor individual ha sido calibrado o no

+ No (No) - Durante la instalacion inicial, los sensores no se han calibrado con la unidad iDimension; tras una
calibracion correcta, el estado cambia a Yes (Si); si se ha sustituido un sensor sobre el terreno, aparecera un
nuevo nimero de serie y se mostrara No (No)

* Yes (Si) - Los sensores remotos han sido calibrados durante la instalacién inicial; si los sensores o la direccién
IP se ha cambiado en el campo después de la instalacion, retire todos los sensores, realice una deteccion y
afiada nuevos sensores antes de realizar una nueva calibracion

Status (Estado)

El archivo de estado define el estado actual de la conexion de cada sensor después de haber realizado la instalacién
inicial, Discovery (Deteccion) y Add All (Afiadir todo)

+ Removable (Extraible) - El sensor se ha identificado durante la instalacién inicial

+ Pending Add (Pendiente de afiadir) - El sensor no se ha afiadido

+ Disconnected (Desconectado) - El sensor no esta conectado al conmutador de red o tiene un error

Accion

Selecciones disponibles:
+ Add (Afadir) - Afiada individualmente cada sensor al firmware integrado para utilizarlo con; se recomienda
utilizar Add All (Afiadir todo); después de seleccionar esta funcion es necesaria la calibracion
+ Remove (Eliminar) - Elimina individualmente cada sensor del firmware integrado; se recomienda utilizar
Remove All (Eliminar todo) cuando se cambien sensores o direcciones IP, después utilice Add All (Afiadir todo);
después de seleccionar esta funcion se requiere calibracion

Add All (Afiadir todo)

Afiade todos los sensores cuando el estado es Pending Add (Pendiente de afadir); se requiere calibracion después
de seleccionar

Remove Al
(Eliminar todo)

Elimina todos los sensores cuando el estado muestra que son extraibles; para utilizar cuando se cambia un sensor
0 se cambian las direcciones IP después de la calibracion; la calibracion es necesaria después de seleccionar

Tabla 5-6. Ajustes de deteccion del sensor remoto (Continuacion)

5.3 Ajustes de pantalla

Para acceder a Display Settings (Ajustes de pantalla):

+ Seleccione "
Display Settings (Ajustes de pantalla)

Jisplay , L. . - ,
‘Lg‘&.tiﬁlﬂ?,; en el menu Setup (Puesta en servicio) (Figura 5-1 en la pagina 23) para entrar en el mend

5.3.1 Pantalla del operador
Los ajustes de la pantalla configuran la funcionalidad de la pantalla USB.

YA Dimension

RICE LAKE

QubeVu'Display Settings s i

QubeVu Manager > Admin Tools.> Setup > Display Settings

Operator Customer
Display

Display / \

Update the values and click "Save"” to save the changes or "Cancel” to return.

@ Scan button's capture definition: | QVDisplay v
@ Weight panel display:

@ QR output format: | |
| Macros == |

@ Page path: http://10.2.130.118/operatordisplay

@ Preview

Figura 5-18. Operator Display (Pantalla del operador)
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- NOTA: Consulte la Seccién 3.1 en la pagina 17 para obtener informacion sobre la pantalla tactil.

El botén de escaneado y la alimentacion de imagenes en directo no estan disponibles en la pantalla del cliente.

N.
elem. Parametro Descripcion
1 Definicion de captura del | Seleccione una definicién de captura de la lista disponible para afiadir un botén Scan (Escaneo) en la pantalla del
botén de escaneo operador.
La adicién de un botén Scan (Escaneo) a la pantalla del operador permite activar manualmente el sistema para
realizar una acotacion.
Selecciones disponibles:
+ QVDemo - El boton de escaneo realiza el escaneado de QVDemo
+ QVDisplay - El boton de escaneo realiza el escaneado de QVDisplay
+ Predefinido - Sin boton de escaneo
NOTA: Los parametros de este menu desplegable se recuperan de las definiciones de captura
(véase la Seccion 7.0 en la pagina 71).
2 Indicacion del peso en | Predefinido: Automatic (Automatico)
el panel Selecciones disponibles:
+ Automatic (Automatico) - La pantalla USB muestra el panel de pesaje con o sin bascula acoplada
+ Hidden (Oculto) - La pantalla del panel de pesaje se elimina de la pantalla USB
3 Formato de salida QR Configura un codigo QR que se presenta en la pantalla USB.
Las macros proporcionan definiciones que pueden seleccionarse:
+ %DATETIME%
+ %CAPUREID%
¢+ %LENGHT%
« %WIDTH%
* %HEIGHT%
* %VOLUME%
+ %DIMUNIT%
¢« %WEIGHT%
¢« %WEIGHT-LB%
+ %WEIGHT-KG%
¢« %WEIGHTUNIT%
+ %DISPLAYWEIGHT%
+ %BARCDODE%
* %%%%
4 Page path La direccion de la pagina de pantalla del operador.
(Ruta de pagina)
5 Preview (Vista previa) Muestra una vista previa de la configuracion

Tabla 5-7. Ajustes de la pantalla del operador
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5.3.2 Pantalla del cliente
Los ajustes de la pantalla configuran la funcionalidad de la pantalla USB.

+ Seleccione %S‘ﬁ'&i en el menu Setup (Puesta en servicio) (Figura 5-1 en la pagina 23) para entrar en el menu

Display Settings (Ajustes de pantalla)
+ Seleccione la pestafia Customer Display (Pantalla del cliente).

BOmerser | @ QubeVu Display Settings st () () (7

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Display Settings Device: idim-UA55819 - SLEEPING | Address: 192.168.0.2 |

Operator Customer —
Display Display y
\' Cancel |

Update the values and click "Save” to save the changes or "Cancel” to return.
Save

@ Weisht panel disotay:

@ Page path: http://192.168.0.2/customerdisplay

@ Preview

Figura 5-19. Customer Display (Pantalla del cliente)
NOTA: Consulte la Seccion 3.1 en la pagina 17 para obtener informacion sobre la pantalla tactil.
El botdon de escaneado y la alimentacion de imagenes en directo no estan disponibles en la pantalla del cliente.

N.
elem. Parametro Descripcion
1 Indicacion del peso en el panel |Predefinido: Automatic (Automatico)
Selecciones disponibles:

+ Automatic (Automatico) - La pantalla USB muestra el panel de pesaje con o sin bascula acoplada
+ Hidden (Oculto) - La pantalla del panel de pesaje se elimina de la pantalla USB

Page path (Ruta de pagina) La direccion de la pagina de pantalla del operador.

Preview (Vista previa) Muestra una vista previa de la configuracion
Tabla 5-8. Configuracion de la pantalla del cliente

—
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Ejemplos de pantallas

Dimensions (in)

“

LENGTH

HEIGHT

| Weight (stable)

©

#42 - 2023-Sep-13 16:42:27

Figura 5-20. Pantalla de visualizacion predefinida

! Dimensions (in)

2 240
2470 /‘”
+ 240

5 15.95 Ibs

#43 - 2023-Sep-13 16:44:48

Figura 5-21. Pantalla del cliente

NOTA: La pantalla de visualizacion que se muestra en la Figura 5-21 es una unidad de dimensionamiento diferente y solo
se utiliza como referencia.

Dimensions (in)

8 240
24.0

HEIGHT

18 95 |bS

‘ Welght (stable)

#44 - 2023-Sep-13 16:48:48

Figura 5-22. Ejemplo de pantalla con cédigo QR
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Esta seccién ofrece una vision general del menu User (Usuario) de QubeVu. El menu User (Usuario) permite acceder a la

modificacion de la contrasefia predefinida.

Para entrar en el menu User (Usuario), realice lo siguiente:

+ Seleccione @ User en el menu Setup (Puesta en servicio) (Figura 5-1 en la pagina 23). Aparece el mend

User (Usuario)

YA Dimension ~© QUbe\/Uh User

User: admin (Logout| [ Restart | |

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > User

User name:

Current password:

New password:

Confirm new password:

Update the password and click "Save" to save the changes or "Cancel” to return. | Save

admin

Figura 5-23. Pestafia del usuario

Cuando introduzca una nueva contrasefia, respete los siguientes criterios:

+ Longitud minima: 6 caracteres
* Longitud maxima: 511 caracteres

+ Se admiten todos los caracteres imprimibles excepto los caracteres Unicode
+ La contrasefia no puede parecerse a la Ultima contrasefia

NOTA: Se requiere asistencia de fabrica para restablecer la contrasena.

© Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados
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55 Red

Utilice el menu Network (Red) para configurar los pardmetros de red. Para entrar en el menu Network (Red), realice lo siguiente:

—

+ Seleccione g Network en el menU Setup (Puesta en servicio) (Figura 5-1 en la pagina 23). Aparecera el menu
Network (Red).

5.5.1 Pestaia de ajustes de red
La pestafia Network Settings (Ajustes de red) proporciona pardmetros que establecen la configuracién de la red.

e | (B QubeVurNetwork

QubeVu Manager = Admin Tools = Setup > Networlk Settings Device: idim-UA5S1963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102
Py
| Cancel
..\‘_'J/"
Update the values and click "Save” to save the changes or "Cancel” to return.
@ Interface:
@ pHCP: (O
@ IP address:  [192.168.0.102 |
@ subnet mask: [255.255.256.240 |
@ Gateway (optional): |r1.l’a ‘
Hardware address:  [34:3b:cd:49:2:91 |
@ Host name:  [idim-UA51963 |
DHCP Lease Expires: nfa
Figura 5-24. Configuracion predefinida de la interfaz de red
Ingrese o modifique los ajustes de red para la red.
N. a el
elelm Parametro Descripcion
1 Interface (Interfaz) Existen dos parametros Ethernet, eth0 o eth. Estos parametros configuran qué puerto se utiliza en el sistema.
Predefinido: eth0
DHCP Activa o desactiva el protocolo DHCP.
IP Address Si DHCP esta desactivado, defina una direccién IP Unica para cada dimensionador de palets iDimension instalado.
(Direccion IP) Consulte con el administrador de la red si no esta seguro de cdmo asignar una nueva direccion IP. Si utiliza direcciones IP
estaticas, acceda al dimensionador de palets por el nombre de host o la direccién IP: http://<hostname>/; http://<ip
address>/
Default IP address (Direccion IP predefinida): 192.169.0.1
4 Subnet Mask Solicite al administrador de red el ajuste correcto.
(Mascara de subred) Predefinido: 255,255,255.0
5 Gateway (Puerta de Solicite al administrador de red el ajuste correcto.
enlace) Predefinido: 192.168.0.2
NOTA: El parametro Gateway (Puerta de enlace) no esta disponible cuando DHCP esta activado.
6 Hardware Address No lo modifique, a cada dimensionador de palets iDimension se le ha asignado una direccién MAC de hardware
(Direccién de hardware) |Unica.
Tabla 5-9. Parametros de interfaz de red
—
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N. a Ny
elem. Parametro Descripcion

7 Host Name El nombre de host predefinido es la parte alfanumérica del nimero de serie del dispositivo. Se puede definir un nombre de
(Nombre de host) host tnico para cada dispositivo. Se permiten hasta 15 caracteres para el Host Name (Nombre de host).

8 DHCP Lease Expires  |Muestra la hora a la que expira el arrendamiento DHCP. El tiempo de arrendamiento DHCP suele fijarlo el proveedor
(Caducidad del de servicios de Internet y su duracion varia.
arrendamiento DCHP)

Tabla 5-9. Parametros de interfaz de red (Continuacion)
5.5.2 Pestaia de seguridad en red

La pestafia Network Security (Seguridad en red) permite mejorar la seguridad encriptando las comunicaciones con
el software de iDimension mediante el protocolo de transferencia de hipertexto seguro (HTTPS). De forma predefinida,
la comunicacion con el software de iDimension se realiza por medio de HTTP.

Para configurar Network Security (Seguridad en red), realice lo siguiente:

1.

2.
3.
4

Seleccione la pestafia Network Security (Seguridad en red) para mostrar los ajustes actuales.
Seleccione Enable HTTPS (Activar HTTPS).

Seleccionei Choose File .

Seleccione el archivo de certificacion.

+ Las certificaciones pueden ser autofirmadas u obtenidas por terceros y no son proporcionadas exclusivamente por
Rice Lake Weighing Systems

Ingrese el nombre de archivo del archivo de clave, el archivo de certificado y la contrasefia.

Seleccione Q Upload para transferir la informacion de la PC al software de iDimension.
ﬂ DI'T‘eEIEEZ @. Qube\/u‘ Network User: admi {I.-:g C'I-It} { Restart || {
QubeVu Manager = Admin Tools = Setup = Network Settings Device: idim-UA51963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102
|
|
Network Network B WiFi
Settings Security Settings ( 4 N
"‘\_ 7

SSL certificate o
Public key algorithm ||rsaEncryption

Issuer CN = QubeVuCharlestownTestCA, C = US, L = Charlestown Save
Subject C = US, ST = Massachusetts, L = Charlestown, O = QubeVuTest, OU = QubeVuTest, CN =
LhjEes QubeVuCharlestownTestCA

Validity MNov 2 15:34:26 2022 GMT to Nov 2 15:34:26 2023 GMT

Usage

Thumb print -

algorithm 2zl

Thumb print 40:5e:a4:d6:eb:3f:3e:49:7f:5e:dc:87:98:9:4d:f4:ef: 4b:18:28

Enable HTTPS: (J

Upload new key and certificate

Key file: | Choose File | No file chosen Cert file: | Choose File |No file chosen

Key pass ph-‘ase:| @ Upload

Figura 5-25. Pestafia de sequridad en red

NOTA: Con HTTPS activado, tanto la direccion HTTP como la HTTPS estan disponibles.
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5.5.3 Pestana Configuracion de WiFi
WIFi Settings (Configuracion de WiFi) muestra las caracteristicas y detalles de la conexion WiFi.

1 Dimension b \/ : N k NN
. User: admin [Log out) | Restart | | |
e | (23 QubeVu Networ )(
E|
QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Network Settings Device: idim-UA55819 - READY | Address: 192.168.0.2 !‘_‘
]
]
Network Network WiFi ==
Settings Security Settings y
| Cancel
X
Discover S
@ SSID @ Security @ Signal @ Action
Save
eng_test psk -68 dBm Forget Connect
RLWSUsers 8021x -69 dBm Forget Connect
4Corn35% psk -69 dBm Add
MisGuest open -69 dBm Add
abf-wlan-5g psk -69 dBm Add
spectra psk -69 dBm Add
MISTest 8021x -70 dBm Add
RFTesting psk -70 dBm Add
spectra psk -70 dBm Add

Figura 5-26. Pestafia Configuracion de WiFi

N.°elem. | Parametro Descripcion

1 SSID Nombre de la red inaldmbrica

2 Seguridad Tipo de seguridad de la red:

+ abierta - sin autenticacion

* psk - clave precompartida utilizada para la autenticacion
+ 8021x - seguridad WPA para empresas

3 Sefial Intensidad de la sefal de la red inalambrica

Accion Acciones disponibles:

+ Afadir - afiade la red inalambrica a la lista de redes recordadas y conecta
+ Conectar - se conecta a una red inaldmbrica afiadida previamente

+ Desconectar - se desconecta de una red inaldmbrica conectada

+ Olvidar - elimina la red inaldmbrica de la lista de redes recordadas

Tabla 5-10. Parametros de configuracion de WiFi
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Calibracion

6.0

Esta seccién ofrece una vision general del menu Calibration (Calibracion) de QubeVu. La calibracion es necesaria durante la
configuracion inicial, la adicion de sensores, la sustitucion de sensores o si los sensores se han desalineado durante su uso.

En esta seccidn se tratan los siguientes temas:
+ Objeto de calibracién Seccién 6.1 en la pagina 43

* Acceso a la calibracion Seccion 6.2 en la pagina 44

+ Calibracién FLEX, LTL y PWD Seccion 6.3 en la pagina 45
+ Calibracion LTL XL Seccion 6.4 en la pagina 51

+ Calibracién Plus Seccién 6.5 en la pagina 60

+ Establecer la zona de trabajo Seccion 6.6 en la pagina 66
+ Verificacion de la calibracién Seccién 6.7 en la pagina 70

Calibracion

6.1  Objeto de calibracién

Se suministra un objeto de calibracion con cada unidad y es necesario para la calibracion. Existen tres tipos de objetos de
calibracion:

+ Tablero de ajedrez cuadrado de 8 x 7 (1118 mm x 982 mm / 44,02 pulg. x 38,66 pulg.) embalado en una caja de carton
con insertos de espuma protectora

+ Tablero de ajedrez cuadrado de 7 x 6 (980 mm x 840 mm / 38,58 pulg. x 33,07 pulg.) embalado en una caja de cartdn
con insertos de espuma protectora

+ Tablero de ajedrez cuadrado de 7 x 6 (288 mm x 252 mm /11,33 pulg. x 9,92 pulg.) embalado en una caja de carton con

insertos de espuma protectora
=

NOTA: El procedimiento de calibracion sigue siendo el mismo independientemente del objeto de calibracion que se utilice.
El damero mas pequefo sélo se utiliza con el iDim Plus.
IMPORTANTE: Los objetos de calibracion deben mantenerse libres de suciedad, huellas dactilares y dafios.

Para guardar el objeto de calibracion, vuelva a embalarlo cuidadosamente en la caja de carton para su uso futuro.

980 mm
T 1
| H E BN

1118 mm

WEIGHING SYSTEMS

Figura 6-1. Objetos de calibracion
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6.2 Acceso a la calibracion
Para entrar en el menu Calibration (Calibracion), realice lo siguiente:

1. Seleccione @ ?Sg?;” en el mend QubeVu Manager (Figura 2-1 en la pagina 8). Aparecera el meni Admin Tools
(Herramientas de administracion) (Figura 4.0 en la pagina 22).
2. Se muestra la pantalla de inicio de sesién de QubeVu Manager. Introduzca las credenciales de la cuenta.

NOTA: El nombre de usuario y la contrasefa predefinidos son admin y password.

3. Seleccione [{(©@))) Calibration en el meni Admin Tools (Herramientas de administracion) (Figura 4.0 en la

pagina 22). Aparece el menu Calibration (Calibracion).

s QubeVu’ Calibration o i () (o) ()

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1

Sensor Calibrate the system's depth
kgl A sensor(s).
Calibration
Adjust. e system's work area and
-$- Set Work Area 7one of interest
.

Figura 6-2. Menu de calibracion

4. Proceda con uno de los siguientes:
+ Seccion 6.3 en la pagina 45 para la calibracién Flex, LTL y PWD
+ Seccion 6.4 en la pagina 51 para la calibracién LTL XL
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6.3 Calibraciéon FLEX, LTL y PWD

La configuracién inicial requiere la alineacion de los sensores hacia el centro de la bascula de piso o del objeto de calibracion
mediante cruces. La calibracion requiere el uso del objeto de calibracién y requiere un procedimiento de 5 puntos.

La calibracién se realiza colocando el objeto de calibracion en la posicién de las 4 en punto (120°) y girando el objeto 30°

en sentido horario en cada paso.

1. Seleccione @ éi'ﬂﬁﬁﬂtm en el menu Calibration (Calibracion) (Figura 6-2 en la pagina 44). Aparece el menu
Sensors Calibration (Calibracién de sensores).

T Dimension

meeeane | (8 QUDEVU" Sensor Calibration

QubeVu Manager = Admin Tools = Calibration = Sensors Calibration Device: Qube\u STOPPED | Address: 169.254.1.1

Last calibration:

Edit
Sensor 1 calibrated: Yes

Confidence: 97%
Sensor 2 calibrated: Yes

Confidence: 96% Calibrate
Sensor 3 calibrated: Yes

Confidence: 95%
Sensor 4 calibrated: Yes

Confidence: 97%

Cancel
Sensar 1 (192.168.0.4)
Confidence: 97%

Sensor 2 (192.168.0.6)
Confidence: 96%

Sensor 3 (192.168.0.5)
Confidence: 95%

Sensor 4 {192.168.0.7)
Confidence: 97%

Figura 6-3. Calibracion de los sensores

2. Seleccione para entrar en el modo de configuracién. Aparece brevemente el mensaje emergente de cambio

al modo de configuracién.

NOTA: Seleccione la actualizacion del navegador de Internet si el mensaje no se cierra después de varios minutos.

QubeVu Manager

QubeVu switching to
configuration mode.

Please wait...

N

Figura 6-4. Mensaje de cambio al modo de calibracién
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3. Alinee el objeto de calibracion bajo los sensores remotos utilizando las reticulas de los sensores como guias para

centrarlo:

+ Asegurese de que las varillas de los sensores estan bien montadas en su sitio

+ La alineacion exacta no es critica

+ La alineacion define la posicion de calibracién de cada sensor

1 Dimension

meane | I QubeVu’ Camera Calibration

User: admin [Log o

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration

Last calibrated: Thu Jul 27 2023 11:03:33 GMT-0500 (Central Daylight Time)

Sensor 1 (192.168.0.8) Sensor 2 (192.168.0.7)
Confidence: 89% Confidence: 97

Sesor 3 {192.168.0.6) Setsor 4 (192.168.0.4)
Confldence: 975 confidence: 96%

v

Device: QubeVuMatrixHub CONFIGURING | Address: 192.168.0.2

Frame : o
Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 89%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 97%
Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 97%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 96%
Sensor 5 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Grab|Clear|

Edit

Calibrate

| Cancel

Save

Figura 6-5. Calibracion de los sensores

4. Seleccione |Grab|. Aparece brevemente el mensaje emergente del marco de agarre.

QubeVu is grabbing frame
from remote sensors.

Please wait...

. QubeVu Manager

N

Figura 6-6. Mensaje de captura de fotogramas QubeVu
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5. Ahora se recoge el primer fotograma. Observe que el contador de fotogramas aumenta de 0 a 1.

1A Dimension

CE LAKE

B QubeVu’ Camera Calibration

User: admin (Log out) | Restart | |

‘

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration

Last calibrated: Thu Jul 27 2023 11:03:33 GMT-0300 (Central Daylight Time)

sensor 2 (192.168.0.7)
Confidence: 97%

Device: QubeVuMatrixHub Configuring | Address: 192.168.0.2

| Frame : 1 I

(Grab|Clear

Sensor 1 calibrated: Yas
Confidence: 89%
Sensor 2 calibrated: Yas
Confidence: 97%
Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 97%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 96%
Sensor 5 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Edit

{ Calibrate

| Cancel

Figura 6-7. Calibracion de los sensores

6. Gire el objeto de calibracion en sentido horario para la siguiente toma como se indica en la Tabla 6-1.
7. Repita los pasos Paso 3 hasta Paso 6 cuatro instancias adicionales (un total de 5 tomas).

Toma/ Posicion del objeto de Posicion del objeto de calibracion
Rotacion calibracion con la torre cuando esta colgado
211 Montaje de la torre
12 12 Base de
1 +’ 1 Base de 1 1 bascula
/K bascula
10 2 10 ” 2
®
9 3 9 ‘&‘ f: 3
“:“:
\g
4 8 VIV
7 5 7 5
6 6
Tabla 6-1. Orientacion del objeto de calibracion requerido
-
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Toma/ Posici6n del objeto de Posicion del objeto de calibracién
Rotacion calibracion con la torre cuando esta colgado

32 12 Montaje de la torre Posterior
11 ] )/ 1 Base de 1 12 1 Base de
K bascula S bascula

10 2 2
¥ 4
7 5
6
Frontal
4/3 Montaje de la torre Posterior
11 ,.}\1 2 1 Base de 12 Base de
\ bascula 11 1 bascula
10 2
9 :;,g.n; 3 3
02,
s L@/ |4
7 5
6
Frontal
5/4 12 Montaje de la torre Posterior
12

1 — 1 Base de 11 1 Base de

)/ béascula
2

bascula

Frontal

Tabla 6-1. Orientacion del objeto de calibracion requerido (Continuacion)
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8. Cuando se han completado todas las capturas de fotogramas, QubeVu muestra los resultados de la calibracion
y los niveles de confianza del sensor.

e | B QubeVu® Camera Calibration Uzt adin (Lo o) (R

& WA Dimension

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration Device: QubeVuMatrixHub Configuring | Address: 192 168.0.2

Last calibrated: Thu Jul 27 2023 11:03:33 GMT-0500 (Central Daylight Time) Sensor 1 calibrated: Yes E
dit

Confidence: 90%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 97% —
Sensor 3 calibrated: Yes | Calibrate
+ + Confidence: 7%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 96% —
Sensor 5 calibrated: Yes it
Confidence: 95% bl

sencor 1 {192.168.0.8) sensor 2 (192.168.0.7)
Confidence: 90% Confldence: 97%

168.0.6) 72.168.0.4)
T 96%

_ =

Figura 6-8. Resultado de la calibracion del sensor

NOTA: Si la calibracion falla, compruebe si la luz solar directa afecta al sistema y realice una nueva calibracion.

9. Seleccione e Aparecera el aviso de detalles de la calibracion.

—_———
QubeVu Manager

This will save the current
calibration detalls and may
restart QubeVu.

Do you want to continue?

N

Figura 6-9. Indicador de guardar los detalles de la calibracion

10. Seleccione @ para continuar.
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11. Una vez guardados los detalles de la calibracién, aparece el aviso de rearranque o reinicio.
12. Seleccione la opcion deseada y permita que QubeVu procese la instruccién.

QubeVu Manager

Do you want 1o restart or
reboot?

Reboot

N

Figura 6-10. Indicacion de rearranque o reinicio

13. Aparece un mensaje alertando de la eleccion seleccionada. En este ejemplo se selecciona rearrancar.

QubeVu Manager

QubeVu is reslarling.

Please wait...

N

Figura 6-11. Mensaje de rearrancar

14. La calibracién ha finalizado. Pase a Seccidn 6.6 en la pagina 66.
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6.4 Calibracion LTL XL

La configuracién inicial requiere la alineacion de los sensores hacia el centro de la bascula de piso o del objeto de calibracion
mediante cruces. Durante la calibracién, se toman marcos del objeto de calibracion en posiciones estratégicas bajo S1 (4),
S2 (4) y directamente bajo el dispositivo (2). En S1y S2, el objeto de calibracion se coloca en la posicidn de las 3 en punto y se
gira 30° en sentido horario en cada paso. Cuando esta directamente debajo del dispositivo, el objeto de calibracién se coloca
en la bascula de piso en la posicién de las 3 en punto y se gira 30° en sentido horario una vez.

1. Seleccione @ Eifi'ﬂ,ﬁf{ﬁtm en el menu Calibration (Calibracion) (Figura 6-2 en la pagina 44). Aparece el menu

Remote Sensors Calibration (Calibracién de sensores remotos).

I W Dimension & M Al |
| L - - = ~ User: admin |Log out) [ Restart
| 7 e | B QubeVu' Camera Calibration G (=) & __
B QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration = Remote Sensors Calibration Device: QubeVuMatrixHub Running | Address: 192.168.0.2
- ——
Last calibrated: Tue Jun 13 2023 14:51:37 GMT-0500 (Central Daylight Time) Sensor 1 calibrated: Yes Edit :

Confidence: 91%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 91% =
Sensor 3 calibrated: Yes Calibrate
Confidence: 94%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 5 calibrated: Yes
Cancel

Sensor 1 (192.168.0.5) Sensor 2 (192.168.0.4) Confidence: 96%
Confidence: 91% Confidence: 51% Sensor 6 calibrated: Yes

Confidence: 96%

Sensor 7 calibrated: Yes Save
Confidence: 95%

Sensor 8 calibrated: Yes

Sensor 3 (192.168.0.8) Sensor 4 (192.168.0.24)
Confidence: 94% Confidence: 95%

_— %

Figura 6-12. Calibracion de sensores remotos

2. Seleccione e para entrar en el modo de configuracién. Aparecera brevemente una ventana emergente.

NOTA: Actualice el navegador de Internet si el mensaje no se cierra después de varios minutos.

QubeVu Manager

Qubevu switching to
configuration mode.

Please wait...

N

Figura 6-13. Cambio al mensaje de configuracion
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3. Coloque el objeto de calibracion directamente debajo del sensor de referencia (S1) y, a continuacion, alinee los
sensores S3/S5/S7 con el centro del objeto de calibracion:

+ Asegurese de que las varillas del sensor estan bien montadas en su sitio
+ La alineacién exacta no es critica
+ La alineacion define la posicion de calibracién de cada sensor

sS4 \ Monitor / s3
A $1
£

\ ——
. <«a— Interruptor de

encendido

S8

S6 S5

Figura 6-14. Objeto de calibracion bajo S1 y alineado con S3/S7/S5

& Dimension

RICE LAKE

User: admin |

B QubeVu’ Camera Calibration

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration Device: QubeVuMatrixHub Configuring | Address: 192.168.0.2

Last calibrated: Tue Jun 13 2023 14:51:37 GMT-0500 (Central Daylight Time) 0

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 91%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 91%
Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 94%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 5 calibrated: Yes
Confidence: 96%
Sensor 6 calibrated: Yes
Confidence: 96%
Sensor 7 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 8 calibrated: Yes

Frame :

Calibrate

y -V\.
{ Cancel
Sensor 2 (192.168.0.4) \ 7
Confidence: 91%

Sensor 3 (152.168.0.8)
Confidence: 94

5%

Sensor 4 (192.168.0.24)
Confidence:

Figura 6-15. Objeto de calibracion bajo S1
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4. Seleccione [Grah|. Aparece brevemente el mensaje emergente del marco de agarre.

5. Serecoge el primero marco y el parametro Frame (Marco) aumenta a 1.

QubeVu Manager

QubeVu is grabbing frame
from remote sensors.

Please wait...

N

Figura 6-16. Mensaje de captura de fotogramas QubeVu

6. Gire el objeto de calibracion en sentido horario para la siguiente toma como se indica en la Tabla 6-2.
7. Repita los pasos Paso 4 a Paso 6 tres veces mas (un total de 4 tomas para S1).

Toma/ . . o Toma/ L. . S
Rotacién Posicion del objeto de calibracion Rotacion Posicion del objeto de calibracion
21 Posterior 413 Posterior
12 Base de 12 Base de
11 1 bascula 11 bascula
10 10
9 3 9 3
$
7 5 7 5
6 6
Frontal Frontal
312 Posterior
12 Base de
11 1 bascula
3
Frontal
Tabla 6-2. Orientacion del objeto de calibracion para los sensores S1/83/S7/S5
-
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8. Coloque el objeto de calibracion directamente debajo del sensor de referencia (S2) y, a continuacion, alinee los

sensores S4/S6/S8 con el centro del objeto de calibracién:

+ Asegurese de que las varillas del sensor estan bien montadas en su sitio
+ La alineacién exacta no es critica

+ La alineacion define la posicion de calibracién de cada sensor

Monitor

S4

S3

\O
/ 'St

///

#— Interruptor de

/ \ encendido

Figura 6-17. Objeto de calibracion bajo S3 y alineado con S/S4/S6/S8

& Dimension

RICE LAKE

QubeVu Manager >

Last calibrated: Tue Jun 13 2023 14:51:37 GMT-0500 (Central Daylight Time)

B QubeVu' Camera Calibration

Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibrati VuMatrixHub Configuring | Address: 192.168.0.2

Frame : 4
Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 91%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 91%
Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 94%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 5 calibrated: Yes 7
Confidence: 96% S
Sensor 6 calibrated: Yes
Confidence: 96%
Sensor 7 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 8 calibrated: Yes

Grab|Clear|

Cancel

Save

Figura 6-18. Objeto de calibracion centrado bajo S2
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9. Seleccione |Grab|. Aparece brevemente el mensaje emergente del marco de agarre.

QubeVu Manager

QubeVu is grabbing frame
from remote sensors.

Please wait...

N

Figura 6-19. Mensaje de captura de fotogramas QubeVu

10. El marco se recoge y el parametro Frame (Marco) aumenta en uno.
11. Gire el objeto de calibracion CT en sentido horario para la siguiente toma como se indica en la Tabla 6-3.
12. Repita los pasos Paso 9 a Paso 11 tres veces mas (un total de 4 tomas para S2).

Toma/ . o " : S
Rotacion Posicion del objeto de calibracion Rotacion Posicion del objeto de calibracion
6/t Posterior 813 Posteri
12 Base de osterior Base de
1" 1 bascula 1 12 1 bascula
3 3
Frontal Frontal
712 Posterior
Base de
1 12 1 bascula
Frontal
Tabla 6-3. Orientacién del objeto de calibracion para los sensores S2/S8/S4/S6
I
RICE LAKE
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13. Centre el objeto de calibracion directamente bajo el dimensionador.

s4 Monitor s$3

O O
S8 S2 | A $1 S7

\\ /
\ /
Interruptor de

A\
/ \encendido
S6 S5

Figura 6-20. Objeto de calibracion bajo dimensionador

YA Dimension

e | B QubeVu® Camera Calibration

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration

Last calibrated: Tue Jun 13 2023 14:51:37 GMT-0500 (Central Daylight Time) Frame 9 [Grab|Clear]

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 91%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 91%
Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 94%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 5 calibrated: Yes
Confidence: 96%
Senor 6 calibvated: Yes
Confidence: 96%
Sensor 7 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor B calibrated: Yes

Figura 6-21. Objeto de calibracion bajo dimensionador
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14. Seleccione |Grah|. Aparece brevemente el mensaje emergente del marco de agarre.

QubeVu Manager

QubeVu is grabbing frame
from remote sensors.

Please wait...

N

Figura 6-22. Mensaje de captura de fotogramas QubeVu

15. Una vez cerrado el mensaje, gire el objeto de calibracién 30° en sentido horario.

Posterior
Base de
12 1 bascula

11

2

Frontal

Figura 6-23. Gire a las 4 en punto

16. Seleccione |Grah|. Aparece brevemente el mensaje emergente del marco de agarre.

QubeVu Manager

QubeVu is grabbing frame
from remote sensors.

Please wait...

N

Figura 6-24. Mensaje de captura de fotogramas QubeVu
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17. Seleccione w Aparece brevemente el mensaje emergente de calibracion de los sensores.

QubeVu Manager

QubeVu is calibrating remote
sensors.

Please wait...

N

Figura 6-25. Mensaje de calibracion de los sensores

18. La calibracion se completa y QubeVu muestra el resultado de la calibracion y los niveles de confianza del sensor.

Wbimenson | @ QubeVu" Camera Calibration

QubeVu Manager > Admin Tools = Calibration > Remote Sensors Calibration Device: QubeVuMatrixHub Configuring | Address: 192.168.0.2

Last calibrated: Tue Jun 13 2023 14:51:37 GMT-0500 (Central Daylight Time) Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 90%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 91% e
Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 92%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 96%
Sensor 5 calibrated: Yes -
Sensor 1 {192.168.0.5) Sensor 2 {192.168.0.4) Coofidonos 0 —
Confidence: 90% Confidence: 91% Sensor 6 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 7 calibrated: Yes
Confidence: 94%
Sensor 8 calibrated: Yes

Calibrate

Sensor 3 (192.168.0.8) Sensor 4 (192.168.0.24)
Confidence: 92% Confidence: %6%

Figura 6-26. Resultado de la calibracion del sensor

NOTA: Si la calibracion falla, compruebe si la luz solar directa afecta al sistema y realice una nueva calibracion.
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19. Seleccione e Aparece el aviso de guardar los detalles de la calibracién.

QubeVu Manager

This will save the current
calibration detalls and may
restart QubeVu.

Do you want to continue?

N

Figura 6-27. Aviso de guardar detalles de calibracion

20. Seleccione o Aparece el mensaje de guardado de la calibracién.

QubeVu Manager

Calibration saved
successfully.
Now restarting Qubevu.

Please wait...

N

Figura 6-28. Mensaje de guardado de calibracion

21. Una vez finalizado el guardado, aparecera un mensaje de rearrancar mientras QubeVu se reinicia.

QubeVu Manager

QubeVu is restarting.

Please wait...

N

Figura 6-29. Mensaje de rearrancar de QubeVu

22. Después de que QubeVu rearranque, la calibracion se habré completado. Pase a Seccion 6.6 en la pagina 66.
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6.5 Calibracion Plus

La puesta en servicio inicial requiere la alineacion de los sensores hacia el centro de la bascula de piso o del objeto de
calibracion mediante cruces. La calibracion requiere el uso del objeto de calibracién con un procedimiento de 4 puntos.
La calibracién se realiza colocando el objeto de calibracion en la posicién de las 6 en punto (180°) y girando el objeto 30°
en sentido horario en cada paso.

NOTA: La calibracion solo debe realizarse si la unidad ha estado encendida durante al menos 20 min.

1. Seleccione @ f";i'ﬂf';?!i,,(”, en el menu Calibration (Calibracion) (Figura 6-2 en la pagina 44). Aparece el men(
Sensors Calibration (Calibracion de sensores).

T Dimension

memiaee | (88 QUDEVU Sensor Calibration e adnin (o) ()

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Sensors Calibration Device: idim-UA55819 - SLEEPING | Address: 192.168.0.7

Last calibration: Press "Edit” to enter into

Configuration mode.

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 86%

Cancel

Sensor 1 (N/A)
Confidence: 86%

Figura 6-30. Calibracién de los sensores

2. Seleccione para entrar en el modo de configuracién. Aparece brevemente el mensaje emergente de cambio

al modo de configuracién.

NOTA: Seleccione el boton de actualizacion del navegador de Internet si el mensaje no se cierra después de varios minutos.

QubeVu Manager

QubeVu switching to
configuration mode.

Please wait...

N

Figura 6-31. Mensaje de cambio al modo de calibracion
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3. Alinee el objeto de calibracion bajo los sensores remotos utilizando las reticulas de los sensores como guias para
centrarlo:

+ Asegurese de que las varillas de los sensores estan bien montadas en su sitio
+ La alineacién exacta no es critica
+ La alineacion define la posicion de calibracién de cada sensor

YA Dimension

meenme | 2 QUbEVUT Sensor Calibration e @

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Sensors Calibration Device: idim-UA35819 - CONFIGURING | Address: 192.168.0.2

Last calibration:

Edit

Frame : o Grab|Clear|

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 86%

Calibrate

| Cancel

Sensor 1 (N/A)
Confidence: 86%

Figura 6-32. Calibracion de los sensores

4. Seleccione |Grah|. Aparece brevemente el mensaje emergente del marco de agarre.

II

QubeVu is grabbing frame
from remote sensors.

Please wait...

N

Figura 6-33. Mensaje de captura de fotogramas QubeVu

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados

61



Guia del administrador de dimensionamiento de palets iDimension

5. Ahora se recoge el primer fotograma. Observe que el contador de fotogramas aumenta de 0 a 1.

Y& Dimension

# QubeVu” Sensor Calibration

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Sensors Calibration

Last calibration:

| Frame : 1]
Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 86%

|Grab|Clear

Figura 6-34. Calibracion de los sensores

6. Gire el objeto de calibracion en sentido horario para la siguiente toma como se indica en la Tabla 6-4.

7. Repita los pasos Paso 3 hasta Paso 6 cuatro instancias adicionales (un total de 5 tomas).

Tomal
Rotacion

Posicion del objeto de calibracion

21

Montaje de la torre

12
1 — )/ 1 Bgse de
// \ 2bascula

Tabla 6-4. Orientacion del objeto de calibracion requerido
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Toma/ s . S
Rotacion Posicion del objeto de calibracion
32 j
12 Montaje de la torre
1 Base de
bascula
10
9 z. 3
>
7 5
6
413 Montaje de la torre
11 12 1 Base de
bascula
10 2
9 )3
8 4
7 5
6

Tabla 6-4. Orientacion del objeto de calibracién requerido (Continuacion)

Calibracion
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8. Cuando se han completado todas las capturas de fotogramas, QubeVu muestra los resultados de la calibracién y los
niveles de confianza del sensor.

W Dimension | ‘sz QUbe\/u SenSOl' Calibration User: admin (iog out) (Restare) (7 E
P |
| |
QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Sensors Calibration Device: idim-UA55819 - CONFIGURING | Address: 192.163.0.2 N
Last calibration: Calibration was successful. Click &
dit

“Save” to save this calibration.

Frame : 0 Grab|Clear|

Sensor 1 calibrated: Yes Calibrate
Confidence: 91%

Figura 6-35. Resultado de la calibracién del sensor

NOTA: Si Ia calibracién falla, compruebe si la luz solar directa afecta al sistema y realice una nueva calibracion.

9. Seleccione e Aparecera el aviso de detalles de la calibracion.

QubeVu Manager

This will save the current
calibration detalls and may
restart QubeVu.

Do you want to continue?

Figura 6-36. Indicador de guardar los detalles de la calibracion

10. Seleccione @ para continuar.
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Calibracion

11. Una vez guardados los detalles de la calibracién, aparece el aviso de rearranque o reinicio.
12. Seleccione la opcion deseada y permita que QubeVu procese la instruccién.

QubeVu Manager

Do you want 1o restart or
reboot?

Reboot

N

Figura 6-37. Indicacion de rearranque o reinicio

13. Aparece un mensaje alertando de la eleccion seleccionada. En este ejemplo se selecciona rearrancar.

QubeVu Manager

QubeVu is reslarling.

Please wait...

N

Figura 6-38. Mensaje de rearrancar

14. La calibracién ha finalizado. Pase a Seccidn 6.6 en la pagina 66.
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6.6 Establecer la zona de trabajo
La opcion Set Work Area (Establecer zona de trabajo) configura el &rea que se utiliza para el dimensionamiento.

1. Seleccione Set Work Area en el menu Calibration (Calibracion) (Figura 6-2 en la pagina 44).
-

Aparece el menu Set Work Area (Establecer zona de trabajo).

2. Seleccione o

WA Dimension

€ Set Work Area

o LaRE

QubeVu Manager ~ Admin Tools ~ Calibration ~ Set Work Area

Press "Edit” to enter into
Configuration mode.

Work Area
Side to side:

Front to backs

Width:

Lemeth:

Angle:

Zone of Interest

Figura 6-39. Ajustes de la zona de trabajo

3. Configure los parametros de Work Area (Zona de trabajo) como se muestra en Figura 6-5:

Producto Configuracion
Flex, LTL, PWD
Last calibrated: Fri Jul 28 2023 10:19:42 GMT-0500 (Central Daylight Time) a
Work Area -
Side to side: m mm
@
Front to back: 0 mm
®
Sensor 1 (192.168.0.8) Sensor 2 (192.168.0.4) ‘Width: mm
[
Length: mm
2]
Angle: 45 °
[ ]
Sensor 3 5192.168.0,5} Sencor 41 (192.168.0.7)
Zone of Interest +
Tabla 6-5. Configuracion de los paréametros de zona de trabajo
I
" i . RICE LAKE
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Calibracion

Producto Configuracion

LTL XL

Last calibrated: Thu Jul 27 2023 15:58:52 GMT-0500 (Central Daylight Time)
Work Area =
Side to side:

Front to back:

Length: 2600| mm

[0
[0
Sensor 1 (192.168.0.5) Sensor 2 (192.168.0.4) Width: S
®

Sensor 3 (192.168.0.8) Sensor 4 (192.168.0.24)

Zone of Interest +

Mas
Last calibration:

Work Area =
Side to side: [ 0jmm

@
Front to back: mm

bl
Confidence: Bo% LEilE mm

L
Length: o
@

®

Zone of Interest +
Tabla 6-5. Configuracion de los parémetros de zona de trabajo (Continuacion)
—
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4. Configure los parametros de Zone of Interest (Zona de interés) como se muestra en la Figura 6-6:

Producto Configuracion
Flex, LTL, PWD
Y
Last calibrated: Fri Jul 28 2023 10:19:42 GMT-0500 (Central Daylight Time)
Work Area +
Zone of Interest -
Side to side: 0 mm
I ®
Front to back: 0 ' mm
@
Sensor 1 (192.168.0.8) Sensor 2 (192.168
Width: 1219 mm
]
Length: 1219 mm
®
sensor 3 (192.168.0.5) sensor 4 (192.168.0.7)
_ v
LTL XL

Last calibrated: Thu Jul 27 2023 15:58:52 GMT-0500 (Central Daylight Time)

Work Area +
Zone of Interest =
Side to side: mm
Front to back: mm

Sensor 2 {192.168.0.4)

[ 1
[
Width: mm
&
Length:
&

Sensor 4 (192.163.0.24)

Sensor 1 {192.168.0.5)

Sensor 3 (192.168.0.8)

Tabla 6-6. Configuracion de los paréametros de la zona de interés
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Calibracion

Producto Configuracion
Mas

Last calibration:
Work Area +

Zone of Interest =

Side to side: [ omm
L
Front to back: m mm
®
Sensor 1 (N/A)
Confidence: 86%
W [ 350)mm
®
Length: 250 | mm
®

Tabla 6-6. Configuracion de los parametros de la zona de interés (Continuacion)

Seleccione e Aparecera el aviso de guardar la zona de trabajo.

QubeVu Manager

This will save the current
work area selection and will
restart the Qubevu.

Do you want to continue?

Figura 6-40. Indicacién de guardar la zona de trabajo

5. Seleccione . Aparecen brevemente los mensajes de calibracién de la cdmara y de guardado de la zona de

trabajo.

QubeVvu Manager

Saving camera calibration and
restarting QubeVu.

Please wait...

N

QubeVu Manager

Work area saved successfully.
Now restarting Qubevu.

Please wail...

N

Figura 6-41. Calibracion de la cdmara y mensaje de guardar la zona de trabajo

6. La configuracion de la zona de trabajo ha finalizado.
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6.7 Verificacion de la calibracién
Verifique la calibracion con la caja de pruebas de 20 pulg. x 20 pulg. x 20 pulg. en modo Demo.
1. Coloque la caja de pruebas de 20 pulg. x 20 pulg. x 20 pulg. debajo del dimensionador.

2. Seleccione ‘-. Displays en el mend QubeVu Manager (Figura 2-1 en la pagina 8) para entrar en el menu
Display Page\s_'(Péginas de visualizacion).

3. Seleccione ‘E. w ., en el menu Display Pages (Péaginas de visualizacion) (Figura 3-1 en la pagina 16).

4. Seleccione Scan (Escanear).
5. Los resultados de la medicion deben ser de 20 pulg. x 20 pulg. x 20 pulg. + 0,5 pulg.

BOimensin | ©@ QubeVu'Demo

Scan | [QVDema - REMOVE

Dims: 20.0 x 20.0 x 20.0 in
Weight: 0

ItemDetected

Figura 6-42. Modo de demostracién
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Definiciones de captura

7.0  Definiciones de captura

Esta seccién proporciona una vision general del menu Capture Definitions (Definiciones de captura) de QubeVu.

Se pueden crear definiciones de captura Unicas con disparo externo, o modificar las definiciones de captura existentes.
Un programador puede cambiar la definicion de captura, o definir una nueva, al integrarse con una aplicacion cliente.
Las definiciones de captura controlan las imagenes de baja resolucién disponibles por medio de la API del servicio web,
las visualizaciones y las marcas de cada imagen.

Las definiciones de captura se utilizan para definir las operaciones y la salida de una solicitud de captura.
Para entrar en el menu Capture Definitions (Definiciones de captura), realice el siguiente procedimiento:
1. Seleccione @ ?S(;T;f” en el menl QubeVu Manager (Figura 2-1 en la pagina 8). Aparecera el meni Admin Tools

(Herramientas de administracion) (Figura 4.0 en la pagina 22).
2. Se muestra la pantalla de inicio de sesién de QubeVu Manager. Introduzca las credenciales de la cuenta.

NOTA: El nombre de usuario y la contraseria predefinidos son admin y password.

YA Dimension

QubeVu Manager > Admin Tools > Capture Definitions Device: QubeVu - CONFIGURING | Address: 169.254.1.1
L
[
=
Select a definition from the drop down menu to edit it.
To create a new definition click "Create”. Delete
@ Select Definition: [default W
’/—-.=-\\I
( Create
\ {
@ Low Res Camera Capture: N
{including remote sensors)
Markings: et
: Cancel
@ Stop and Go Markers Distance (mm): (.\ = /
. A
@Stsp and Go Markers Locations (mm): [0 -124 497 > -~
4 N\
/ X
@ Tare Mode: | AutodetectForkiruck v L ke

b e
@ DPR..E:

Figura 7-1. Mend de definiciones de captura con la definicién seleccionada

Serial Number Date and Time Scan ID
Dimensions Indicators ltem Outline
[ Barcodes [ weight

Figura 7-2. Ment de definiciones de captura con la definicion seleccionada

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados 71



Guia del administrador de dimensionamiento de palets iDimension

o
elrtm. Parametro Descripcion
1 Select Definition QV Demo - El botdn de escaneo realiza el escaneado de QVDemo
(Seleccionar definicion) QVDisplay - El botdn de escaneo realiza el escaneado de QVDisplay
Default (Predefinido) - Se utiliza cuando la instruccion de captura se activa desde el escaner de codigo de
barras conectado
2 Low Res Camera Capture |Si esta activado, configura las camaras y los sensores remotos para capturar imagenes durante cada esca-
(Captura con camara de neado utilizando definiciones de captura.
baja resolucion) NOTA: Si se desactiva, las imagenes no se capturan y la pantalla del operador no muestra los datos de
la imagen.
3 Markings (Marcas) Si se activa, el software iDimension marca las imagenes de baja resolucion con la informacion seleccionada
(Figura 7-2 en la pagina 71):
+ Serial Number (N.° de serie) - Numero de serie
+ Date and Time (Fecha y hora) - Sello de fecha y hora de la exploracion
+ Scan ID (ID de escaneado) - Numero unico de ID de escaneado
+ Dimensions (Dimensiones) - Dimensiones de altura, anchura y longitud
+ Indicators (Indicadores) - Cualquier indicador (insuficientemente dimensionado, sobredimensionado,
irregular y otras indicaciones)
+ Item Outline (Contorno de articulo) - Contorno 2D del articulo dimensionado
+ Barcodes (Cddigos de barras) - Numero de codigo de barras
+ Weight (Peso) - Peso del objeto
4* Marcadores de Stop and Go | La distancia en mm entre los dos marcadores que se aplicaron a la escala de la horquilla.
Distancia (mm)
5* Marcadores de Stop and Go | Un vector 3D que localiza el centro entre los dos marcadores en el sistema de coordenadas del talon de la
Ubicaciones (mm) horquilla. En la Figura 7-1 en la pagina 71 el centro del marcador esté centrado con el medio de las horquillas
(0-124 497), esta 497 mm mas alto que el taldn, y atras 124 mm del plano posterior de las horquillas.
6* Tare Mode (Modo de tara) |Selecciones:
+ None (Ninguno) - Realiza escaneados como “Soltar y despejar”
+ ForkTruck (Montacargas) - Realiza exploraciones como “Stop and Go”
* AudoDetectForkTruck - Intenta determinar automaticamente el modo probando ambos pardmetros
(ninguno y ForkTruck).
+ Predefinido: None (Ninguno)
7 Pallet (Palet) Una caracteristica que carece de uso comercial autorizado; si se selecciona, ingrese la altura del palet en mm.

El sistema mide el objeto en el palet, <TareExpectedHeight>0<TareExpectedHeight>

* = no aplicable a iDimension Plus

Tabla 7-1. Definiciones de captura predefinidas
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Actualizacion de firmware

8.0 Actualizacion de firmware

Esta seccién proporciona una vision general del menu Firmware Upgrade (Actualizacion de firmware) de QubeVu.

Las actualizaciones del firmware estan disponibles en www.ricelake.com. Es posible que se indique a los operadores que actualicen
el firmware de la unidad para aprovechar nuevas funciones o mejoras del software que aumenten el rendimiento de la unidad.

Para entrar en el menu Firmware Upgrade (Actualizacion de firmware), realice el siguiente procedimiento:

. Admin . \ . ,
1. Seleccione @ oo en el ment QubeVu Manager (Figura 2-1 en la pagina 8) para entrar en el mend

Admin Tools (Herramientas de administracion) (Figura 4.0 en la pagina 22).

2. Aparecera la pantalla de inicio de sesién de QubeVu Manager , ingrese las credenciales de inicio de sesion.
El nombre de usuario y la contrasefia predefinidos son admin y password.

3. Seleccione J'M en el ment Admin Tools (Herramientas de administracion) (Figura 4.0 en la pagina 22)
para entrar en el menu Firmware Upgrade (Actualizacién de firmware).

NOTA: El administrador debe haber definido un nombre de usuario y una contrasefa durante el proceso de puesta en
servicio inicial. Es necesario disponer de un nombre de usuario y una contrasefia para iniciar sesién y acceder a las
herramientas de administracién del software de iDimension.

-
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8.1 Pestaina de actualizacion de firmware

La pestafa Firmware Upgrade (Actualizacidn de firmware) configura como se actualiza el firmware y facilita su proceso
de actualizacion.

& Dimension & o () A ST
iane | &) QubeVU" Firmware Upgrade i (onos) (o) ()
QubeVu Manager > Admin Tools > Firmware Upgrade Device: IDIM-UA08803 - READY | Address: 192.168.0.2 E
-
i =
\:l Cancel
@ Current firmware version # : 6.1.0.parcel-internal-testing.5117-DEV-x86-unlocked -
@ Firmware file location
S g{;;::umnme(t USB drive (with the firmware) to any of the open USB ports of [ Read |
Local file : Choose File | No file chosen | upload |
Figura 8-1. Actualizacion de firmware
N.° elem. Parametro Descripcion
1 Current Firmware Version# | Muestra el nimero de version actual del firmware
(Version actual del firmware #)
2 Firmware (Firmware) USB Drive (Unidad USB) - Conecte una unidad USB con el firmware para la unidad iDimension a un puerto USB abierto
Ubicacion del archivo de la unidad (Seccion 8.1.1 en la pagina 75)
Network Share (Compartir red) - Ruta de red, nombre de usuario y contrasefia para compartir informacion con la
red local (Seccién 8.1.1 en la pagina 75)
Local File (Archivo local) - Elija un archivo para cargar el firmware (Seccion 8.1.2 en la pagina 76)

Tabla 8-1. Definiciones de actualizacién del firmware
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8.1.1 Unidad USB o red compartida
Para actualizar el firmware con una unidad USB o una red compartida, realice lo siguiente:

1. Haga una de las siguientes acciones:
+ Conecte la unidad USB con el firmware al dispositivo.

* Introduzca la ruta de red, el nombre de usuario y la contrasefia de la red con la actualizacion del firmware.

2. Seleccione| Read .

& Dimension

eadind QubeVu Firmware Upgrade s (o) ) (7 )

) Firmware
Upgrade

Current firmware version # : 6.1.0_parcel-internal-testing.5117-DEV-x86-unlocked
Firmware upload staging area has been cleared.

Firmware file location

Please connect USB drive (with the firmware) to any of the open USB ports of

USB Drive : e e | Read |

Local file : Choose File | No file chosen | Upload ‘

QubeVu Manager > Admin Tools > Firmware Upgrade Device: IDIM-UAOB803 - STOPPED | Address: 192.168.0.2

®6.1.0.parcel-internal-testing.5117-DEV-x86-

unlocked.rel 705239040

@Q Upload

Figura 8-2. Lectura de archivos USB para actualizacion de firmware

3. Seleccione la version de firmware de la lista de actualizaciones de versiones de firmware.

4. Seleccione @ para calcular el checksum.

Actualizacion de firmware

5. Seleccione ipload  después de calcular el checksum. El proceso de actualizacion del firmware copia el archivo

de actualizacién en el procesador integrado del dimensionador de palets iDimension.
6. Proceda a la actualizacion del firmware (véase la Seccion 8.1.3 en la pagina 77).

NOTA: No interrumpa el proceso de carga. Una vez cargado el archivo, existe la posibilidad de detener la actualizacién

del firmware.
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8.1.2 Archivo local
Para actualizar el firmware con un archivo local, realice lo siguiente:

1. Seleccione| Choose File

2. Seleccione el firmware del directorio.

3. Seleccione Read to Compute Checksum (Leer para calcular el checksum) y cargue el firmware.

& Dimension

mercnne | 8 QubeVU Firmware Upgrade e i (e

QubeVu Manager > Admin Tools > Firmware Upgrade Device: IDIM-UAOB803 - READY | Address: 192.148.0.2

T\ Firmware —
Upgrads P
| Cancel
Current firmware version # : 6.1.0.parcel-internal-testing.5117-DEV-x86-unlocked
Firmware file location

0 e Please connect USB drive (with the firmware) to any of the open USB ports of

QubeVu [ Read |
Local file = ‘ Choose File | 6.1.0.parcel-internal-testing.5117-DEV-x86-unlocked.rel Upload

Figura 8-3. Seleccion de firmware con archivo local

4. Aparece el aviso de firmware cargado e indica que espere a que se complete la carga del firmware. El proceso de
actualizacion del firmware carga el archivo de actualizacién en el procesador integrado del dimensionador de palets

iDimension.

5. El aviso se cierra cuando el firmware se carga en el procesador integrado del dimensionador de palets iDimension.

QubeVu Manager

Uploading firmware.

| Please wait...

Please do not interrupt QubeVu
during the upload process.

\|—4

Figura 8-4. Aviso de carga de firmware

6. Proceda a la actualizacion del firmware (véase Seccion 8.1.3 en la pagina 77).
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8.1.3 Envio de firmware
Una vez cargado el firmware, seleccione Upeate Firnwware Y siga las instrucciones de la ventana emergente.

Seleccione o para borrar el firmware cargado, en caso de que se haya producido un error.

Seleccione para validar el checksum.

El sistema entrara en estado de parada y volvera al modo de funcionamiento normal en unos minutos.

Firmware
ﬂ Upgrade

Current firmware version # : 6.1.0.parcel-internal-testing.5117-DEV-x86-unlocked
6.1.0.parcel-internal-testing.5117-DEV-x86- e —
Uploaded firmware version # / filename: unlocked / 6.1.0.parcel-internal- g©|Update Firmware

testing.5117-DEV-x86-unlocked.rel

Figura 8-5. Envio de firmware
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9.0

Copia de respaldo y restauracion

Esta seccién proporciona una vision general del menu Backup (Copia de respaldo) de QubeVu.

Para entrar en el menu Backup (Copia de respaldo), realice el siguiente procedimiento:

1.

. Admin , . L ,
Seleccione @ Toole en el ment QubeVu Manager (Figura 2-1 en la pagina 8) para entrar en el men(

Admin Tools (Herramientas de administracion) (Figura 4.0 en la pagina 22).

Se muestra la pantalla de inicio de sesién de QubeVu Manager. El nombre de usuario y la contrasefia predefinidos
son admin y password.

Seleccione Backup en el menu Admin Tools (Herramientas de administracion) (Figura 4.0 en la pagina 22).

Apareceré el nL'J Backup (Copia de respaldo).

NOTA: El administrador debe haber definido un nombre de usuario y una contrasefia durante el proceso de puesta en
servicio inicial.

Es necesario disponer de un nombre de usuario y una contrasefia para iniciar sesion y acceder a las herramientas de
administracion del software de iDimension.

El ment Backup (Copia de respaldo) se utiliza para crear un archivo de copia de respaldo de los ajustes y para restaurar
dichos ajustes.

ﬂDl:.nirlS:gr: Qube\/u BaCkUp User: admin i:Luun

ools > Backup Device: QubeVu - STOPPLD | Address: 169.254.1.1

Please press € sackup to back up all QubeVu settings to your computer.

Please press ( restoreall to restore all QubeVu settings.

Figura 9-1. Menu de copia de respaldo y restauracion

Parametro Descripcion
Backup Haga una copia de respaldo de todos los ajustes de QubeVu en la computadora
(Copia de respaldo) |local (Seccién 9.1 en la pagina 79)
Restore All Restaure todos los ajustes de QubeVu (Seccion 9.2 en la pagina 80)
(Restaurar todo)

Tabla 9-1. Navegacion por la puesta en servicio
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Copia de respaldo y restauracion

9.1 Copia de respaldo

La funcion Backup (Copia de respaldo) crea un archivo de copia de respaldo de todos los ajustes. Se recomienda crear una
copia de respaldo tras la configuracién inicial del dimensionador de palets iDimension. El archivo de copia de respaldo se
guarda en una carpeta de la PC como archivo XML. Ademas, se puede enviar un archivo de copia de respaldo al servicio de
atencién al cliente para ayudar a solucionar los problemas del dispositivo.

1. Seleccione €) Backup para iniciar el proceso de copia de respaldo.

El navegador de Internet instalado y su configuracién determinan el comportamiento al descargar la copia de respaldo.
El navegador de Internet puede descargar automaticamente la copia de respaldo, abrir la ventana Guardar como
o preguntar si se debe descargar el archivo. En este ejemplo aparece la ventana Guardar como.

2. Navegue hasta la carpeta deseada y seleccione Save (Guardar).

@ savess x
o ; s This PC » Downloads v (o] Search Downloads

H== *

Organize » Mew folder 25 9

) Mame Date mcclifi;cl Type Si
# Quick access

[ Desktop
; Downloads
= Documents
&= Pictures
J’! Music
B videos

& OneDrive

& This PC vl

File name: | QVBackup_FLEXB15_20230713151201

Save as type: | XML Document

+ Hide Folders Cancel
Figura 9-2. Cinta de descarga - Aceptar
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9.2

Restaurar

La funcién Restore (Restaurar) se utiliza para restaurar los ajustes a los valores predefinidos de fabrica o desde un archivo
de copia de respaldo guardado.

1.

Seleccione (& Rrestore all  para iniciar el proceso de restauracion.

QubeVu Manager

Press OK to do a Factory restore
or upload a restore file.

Select:] Choose File | No file chosen

Figura 9-3. Ventana para examinar el ment de restaurar

Seleccione @ para restaurar todos los ajustes de la calibracion de fabrica, o seleccione | Choose File | para

elegir un archivo guardado en su PC.

Si. Choose File | esta seleccionado en Paso 2, busque y seleccione el archivo de copia de respaldo deseado.

Seleccione @ para restaurar los ajustes.
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Diagnésticos

10.0 Diagnésticos

Esta seccién proporciona una vision general del menu Diagnostics (Diagndstico) de QubeVu.
Para entrar en el menu Diagnostics (Diagndstico), realice el siguiente procedimiento:

. Admin , . L ,
1. Seleccione @ Toole  en el ment QubeVu Manager (Figura 2-1 en la pagina 8) para entrar en el men(

Admin Tools (Herramientas de administracion) (Figura 4.0 en la pagina 22).
2. Se muestra la pantalla de inicio de sesion de QubeVu Manager. Introduzca las credenciales de la cuenta.

NOTA: El nombre de usuario y la contrasena predefinidos son admin y password.

3. Seleccione (S8 Diagnostics en el menu Admin Tools (Herramientas de administracion) (Figura 4.0 en la pagina 22).

El mend Diagﬁostics (Diagnéstico). Pantallas

Las herramientas de Diagnostics (Diagnostico) permiten probar los componentes de hardware y obtener informacion
de diagnéstico.

Dimension | & QubeVu’ Diagnostics usr ain (-

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1

~ Test individual hardware
@ %{eoslg;;pone”t components

—

View the system's log
E System Log
-

Download debug information to
DE‘UU‘J Info assist technical support in
. troubleshooting an issue

Figura 10-1. Menu de diagnostico

Parametro Descripcion
Component Tests Prueba cada componente de hardware (Seccion 10.1 en la pagina 82)
(Pruebas de componentes)
System Log Visualiza el registro del sistema (Seccion 10.2 en la pagina 85)
(Registro del sistema)
Debug Info Descarga informacién de depuracion para ayudar al soporte técnico a solucionar un problema
(Info. de depuracion) (Seccion 10.3 en la pagina 85)

Tabla 10-1. Navegacion por la puesta en servicio
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10.1 Pruebas de componentes

Seleccione component en el meny Diagnostics (Diagndstico) (Figura 10-1 en la pagina 81) para entrar en el mend

Component Tests (Pruebas de componentes).

El menu Component Tests (Pruebas de componentes) ayuda a diagnosticar el estado de funcionamiento del dimensionador
de palets iDimension. Las pruebas incluyen Scale Test (Prueba de bascula), Sensors Test (Prueba de sensores)

y Network Test (Prueba de red). Contacte con la fabrica en caso de no superarse una prueba.

+ Seleccione Q para realizar una prueba especifica

+ Seleccione 0 probar cada componente

+ Se devuelve el estado de cada componente como Passed (Superado) o Failed (No superado). Seleccione Q para

ver detalles adicionales.

+ Seleccione en una prueba con resultados. Se abrira una nueva pestafia en el navegador de Internet con los
datos en formato de impresion.

NOTA: Una vez finalizada la prueba de un componente, reinicie el sistema para volver al modo de funcionamiento normal.

Prueba de bascula

La Scale Tests (Prueba de bascula) determina si la bascula configurada se comunica y funciona correctamente con la unidad
conectada.

Prueba de red

La Network Test (Prueba de red) confirma que la direccién de red del software de iDimension es 169.254.1.1.

La Network Test (Prueba de red) comprueba si los sensores remotos y las camaras IP, que estan conectados por ethernet
al dispositivo, hacen ping correctamente.

Comunique las fallas de los componentes al equipo de asistencia técnica de Rice Lake Weighing Systems.

NOTA: Las pruebas de red son solo para fines de fabricacion.

B Dimension

e | & QubeVu'Component Tests

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnastics > QubeVu Component Test Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1. 1
—_
Scale Test © -  Networktest \
Y Daceed Testall |
o Etho is do checks needed. y
:ec:36 <- MAC address OK N - A
Hetwork Test (]
Q@ Passed Wil gron d
Sensors Test (-]
") Passed
DMESG Test
o © qdisc fq_codel state DOWN group
b :ff
TD.P = Q nq state UP gro
DS Test )
Serial Number Test (-] e o
NA
e :

Figura 10-2. Prueba de red
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1 Dimension

e | & QubeVur Component Tests

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics > QubeVu Compenent Test Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1

Scale Test e - Network test

[ IS s N

Settings for eth1:
Supported ports: [ TP ]
Network Test @ Supported link modes: 10baseT/Half 10baseT/Full
@) Passed 100baseT/Half 100baseT/Full
1000baseT /Full
Supported pause frame use: Symmetric
Sensors Test [~} Supports auto-negotiation: Yes

cced Supported FEC modes: Not reported

Advertised link modes: 10baseT/Half 10bas
alf 100baseT/Fu
Full

(V]

DMESG Test ® 1000bas:

NA rtised pause frame
tised auto-negotiation
tised FEC modes: Not reported
Top Test (o] Speed: 1000Mb/s
NA
PS Test [~
NA Auto-negotiation: on
MDI-X: off (auto)
Supports Wake-on: pumbg
Serial Number Test ® Wake-on: g
NA Current message level: 0x00000007 (7)

e drv probe link

Link detected: yes 7
(- :

Figura 10-3. Prueba de red (continuacion)

Prueba DMESG
La DMESG Test (Prueba DMESG) realiza una prueba de diagndstico del firmware.

NOTA: Las pruebas DMESG son solo para fines de fabricacion.

B Dimension

raase | & QubeVu"Component Tests s (1) ()

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics > QubeVu Component Test Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1
Scale Test © - DMESG test :
@Passed . . i ) | Testall |

[ 0.000000] Linux version 4.15.0-20-generic (buildd@lgw01-amd64- - A\ y
039) (gce version 7.3.0 (Ubuntu 7.3.0-16ubuntu3)) #21- £
Network Test ® Ubuntu SMP Tue Apr 24 06:16:15 UTC 2018 (Ubuntu 4.15.0-20.21-
iy generic 4.15.17)
0 Fased 0.000000] Command line: BOOT_IMAGE=/vmlinuz root=/dev/sda3 ro console=
0.000000] KERNEL supported cpus:
Sensors Test ® 0.000000] Intel Genuinelntel
0.000000] AMD AuthenticAMD
0 Erd 0.000000] Centaur CentaurHauls
0.000000 : Supporting XSAVE feature 0x001: 'x87 floating point regist
DMESG Test © 0.000000] X8 : Supporting XSAVE feature 0x002: SSE registers’
0.000000] xi Supporting XSAVE feature 0x004: "AVX registers'

@ Passed 0.000000] : Supporting XSA

x86/fpu: Supporting X’

: 'MPX bounds registers’
: ‘MPX CSR’

x86/fpu: xstate_offset[2]: 576, xstate_sizes[2]: 256
[oEet © x86/fpu: xstate_offset[3]: 832, xstate_sizes[3]: 64
NA xRA/fpi: xstate_nffset[4]: 896, wstate sizes[d]: 6d
] x86/fpu: Enabled xstate features Ox1f, context size is 360 bytes, u:
0.000000] e820: BIOS-provided physical RAM map:
el ® 0.000000] BIOS-e820: [mem 0x0000000000000000-
NA 0x000000000009d3ff] usable
[ 0.000000] BIOS-eB20: [mem 0x000000000009d400-
: 0x00000000000SFFFf] reserved
S o s (] [ 0.000000] BIOS-2820; [mem 0xD0000000000C0000-
NA 0x00000000000fFff] reserved

[ ©0.000000] BIO5-2820: [mem 0x0000000000100000-

@ -"\"vv'\rv\nr.nnl.-\-n-{rn i . -

Figura 10-4. Prueba DMESG
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La Sensor Test (Prueba de sensores) determina si los sensores estan conectados y recupera los marcos de datos de cada
sensor. Esta prueba dura aproximadamente de 3 a 5 minutos. Desplacese por las paginas para identificar las fallas, cada uno
de los sensores tiene una direccion IP dnica. Esta prueba recorre la configuracion del sensor IFM, incluido el firmware y el
archivo de aplicacién cargados.

BDimenson | ® QubeVu' Component Tests

QubeVu Manager » Admin Tools > Diagnostics > QubeVu Component Test Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1
Scale Test © - Sensors test A
Passed
@ i Connecting to the sensors defined in the configuration...
Network Test (o] el A o [ et
@ Passed
Sensors Test
© Grabbing data frames from each sensor...
) Passed
DMESG Test [~]
) Passed
Top Test (o]
@) Passed
PS Test [o]
@) Passed
Serial Number Test (o]
@) Passed .
o »

Figura 10-5. Prueba de informacion de profundidad

Prueba superior, prueba PS, pruebas del nimero de serie
No modifique a menos que se lo indique el soporte de dimensionamiento de Rice Lake Weighing Systems.

Prueba de escaneo de puertos
La Port Scan Test (Prueba de escaneo de puertos) proporciona detalles sobre los dispositivos conectados a los puertos.

Bimension | & QubeVu* Component Tests

ef
QubeYu Manager > Admin Tools > Diagnostics > QubeVu Component Test Device: QubeVu - STOPPED | Address: ;:
[
Pt
Bas - Port Scan test A A
?S met ~ | Testall |
USB devices: \ y
Sensors Test o Bus 001 Device 004: ID 17e9:0211 DisplayLink ~—7
iManufacturer 1
@) Passed ?
)evice 003: 1D 04e7:0050 Elo TouchSystems 2216 AccuTouchA® Touchmonit
DMESG Test (-]
ff} Passed logy Devices International, Ltd FT2
Top Test
Byl © iProduct 2
@) Passed
Serial connections:
(i © usb-FTDI_US232R_FT1RKCD-if00-port0
) Passed
Serial Number Test e
@) Passed
Port Scan Test ®
@) Passes
Figura 10-6. Prueba de escaneo de puertos
—
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10.2 Pestaiia de registro del sistema

Seleccione @EIM System Log en el mend Diagnostics (Diagnéstico) (Figura 10-1 en la pagina 81). Aparecera el men(

System Log (Registro del sistema).
El nivel de registro del sistema se configura en el ment de puesta en servicio. La vista del registro puede personalizarse por
tipo (solo mensajes ALL, debug, info, warning o error) o por orden (ver primero el mas reciente o el mas antiguo).

Dimensi ~ ' ) ~
Omenson | @ QubeVur Systern Log s

@ -

Download |

Type: @ ALl O debug Oinfo O warning O error Order: @ Latest first O Earlier first @ g, —

Date Type Message

Di ying 644 rows of 644 retrieved. Limit: | 1000]lines - Apply limit Open gomplete log in a new tab

Figura 10-7. Pestafia de registro del sistema

10.3 Informacion de depuracion

Seleccione

Debug Info en el menu Diagnostics (Diagnostico) (Figura 10-1 en la pagina 81). Aparecera el menu

Debug Information (Informacion de depuracion).
Debug Info (Info. de depuracion) proporciona informacion de ingenieria y solucion de problemas sobre el funcionamiento de la
unidad. Puede que se solicite este archivo para fines de solucién de problemas. Active la casilla Select All (Seleccionar todo)

y, a continuacioén, seleccione @ para guardar el archivo en la computadora.

© Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados

85



Guia del administrador de dimensionamiento de palets iDimension

DOmenen | 8% QubeVu Debug Info st (o) () (7 )

s LaKE

QubcVu Manager > Admin Tools » Diagnostics » Debug information Device: QubeVu

Please select what should be included in the debug information bundle:

System
QubeVu Runtime
QubeVu Configuration

System Debug Informantion

Select all

Please note that it may take a few seconds while the system compiles this information.

STOPPED | Address: 169.254.1.1

| Download |

Figura 10-8. Informacién de depuracién
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11.0 Licencia

Esta seccién proporciona una vision general del menu License (Licencia) de QubeVu.
Para entrar en el menu License (Licencia), realice el siguiente procedimiento:

1. Seleccione License en el menu QubeVu Manager (Figua 2-1 en la pagina 8). Aparecera el mend
License (Licencia).
2. Se muestra la pantalla de inicio de sesion de QubeVu Manager. Introduzca las credenciales de la cuenta.

NOTA: El nombre de usuario y la contrasena predefinidos son admin y password.

NOTA: En el momento de la fabricacion se carga un archivo de licencia que incluye la fecha de instalacion. Una licencia
de QubeVu no caduca. Se envia una solicitud de cddigo de licencia a support@postea.com con el cédigo de solicitud
de licencia.

3. Seleccionei Choose File | para cargar la licencia proporcionada.

¥ Dimension | «:*

e | 2 QubeVu’ License i

QubeVu Manager > License Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1

License is valid

Licensed to: RLWS

Created on: May 1, 2023 5:03 PM
Expiration: never

Allowed features: stop-and-go

License request code: d9b664867449cea1df563f25fd9f5e85
Serial nb.: FLEX_B15

Model ID.: IDIMLTL
[Download a license request file|

Please select a valid license file below, and click Save to apply (or reapply) license.

Choose File | No file chosen

Go to upgrade firmware page.

Figura 11-1. Licencia de QubeVu
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12.0 Apéndice

Esta seccién proporciona una vision general de la documentacién adicional del software iDimension.

12.1 Aplicacion de ingenieria QubeVu

La aplicacion de ingenieria QubeVu descarga un registro de datos que puede enviarse por correo electronico a la fabrica
para su analisis de ingenieria.

1. Utilizando un navegador de Internet, escriba lo siguiente en la barra de direcciones:

+ |Paddress/tools/engapp.php

NOTA: Las direcciones IP pueden variar. La direccién IP en este ejemplo es 192.168.0.2, por lo tanto, se introduce
192.168.0.2/tools/engapp.php en el navegador de Internet.

2. Seleccione .
NOTA: se encuentra en el mismo lugar que . La Figura 12-1 es para referencia.

e QubeVu® Engineering X +

« = C A Not secure | 192.168.0.2/tools/engapp.php Q e

ubeVu ® Engineering Web
g g
REMOVE; ITEMDETECTED

Disconnect

Details

~

~

Figura 12-1. Aplicacion de ingenieria

3. El'mensaje de estado cambia de Disconnect (Desconectar) a HS1; Ready (Listo) o Remove (Eliminar)

4. Seleccione m

- NOTA: [EEEETEI puede no estar disponible hasta que el dispositivo detecte un objeto. La Figura 12-1 es para
referencia.
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Seleccione |

« @  © Notsecure | 10.2199.14/t ) a « 6

Figura 12-2. Escaneado de solicitudes

Seleccione R,

Introduzca la longitud, anchura y altura (L, W y H) y seleccione [t El archivo se descarga.
Navegue hasta la ubicacion del archivo descargado en su PC local.
Envie este archivo al equipo de soporte de Rice Lake Weighing Systems Dimensioning para su analisis.

NOTA: Si se conoce, la verdad terreno son las dimensiones exactas medidas con una cinta métrica.

e QubcVu® Enginecering x

'a

= = o S

> C A Not secure | 192.168.0.2/tools/engapp.php e 4 6

Figura 12-3. Verdad terreno

IGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados
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12.2 Configuracion de la camara Axis IP mediante IP Utility

1. Ejecute IPUtility.exe.
2. Seleccione la camara, haga clic con el botén derecho y seleccione Assign Network Parameters (Asignar parametros

de red).
@ Axis 1P Utility - O X
File View Tools Help
- "f' f_r ", Type to filter | ®
Mame IP Address Serial Mumber
AXIS M3046-V - ACCCBEATO3AB PAGR  View Home Page M
Assign Metwork Parameters...
Assign IP Address... l’\\ﬁ
Test IP Address
Properties
£ >
1 devices Interface 192.168.0.11

Figura 12-4. Asignar parametros de red
3. Sise le solicita, inicie sesion utilizando el nombre de usuario y la contraseha.

NOTA: El nombre de usuario y la contrasefia predefinidos de Axis son root y password.

Windaws Security X

IPUtility.exe

The server 192.168.0.9 is asking for your user name and
password. The server reports that it is from
AXIS_ACCCSEATI3AB.

| root |

sesssnne |

D Remember my credentials

OK Cancel

Figura 12-5. Inicio de sesi6n

4. Realice los cambios necesarios y seleccione oK

Assign MNetwork Parameters *

() Obtain an IF address automatically (DHCF)
(®) Assign the following IP address:

IP Address: 192.168.0.9
Subnet mask: 255,255.255.0

Default Router: 192.168.0.1|

oK Cancel

Figura 12-6. Asignar parametros de red
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5. Seleccione ok

Assign Metwork Parameters

Metwork settings was successfully assigned to
AXIS M3046-W - ACCCBEATIZAE,

Click the " button to access the device's
home page and to configure other network settings.

Figura 12-7. Confirmacion de parametros de red

& 4x1s P Utility - O X

File View Tools Help

Y& __{ » Type to filter %
IP Address Serial Mumber

MName
ACCCSEATIIAB

AXIS M3046-V - ACCCEEATISAB 192.168.0.9

<

Interface 192,168.0.11

Figura 12-8. AXIS IP Utility

1 devices

6. Escriba la nueva direccion IP de la camara IP (192.168.0.9 es la direccion IP predefinida del software de iDimension).

7. Aparece el inicio de sesién. Introduzca el nombre de usuario y la contraseha.

NOTA: El nombre de usuario y la contrasefia predefinidos de Axis son root y password.

R — o =
e AS MS0AEY o
L & | (D Mot securs | 19216809 T
f\:gﬂ in
Ptp 6EDD
Figura 12-9. Inicio de sesion en AXIS
8. Seleccione SN
-
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9. Seleccione [ et

/ & AXIS M3046-V X\

< C | ® Not secure | 192.168.0.9/#wizard

Get started

B0Hz ¥

What's this? w

What's this? w

Select a capture mode

AMP (2888x1520)

AXIS M3046-V Network Camera

Select your power line frequency

Figura 12-10. Camara de red

10. Seleccione [ N

/ & AXIS M3046-VWizard X \

< C | ® Not secure | 192.168.0.9/#wizard

Get started

1Pv4

Manual IP and manual DNS

IF address Subnet mask
192.168.0.9 255.255.255.0

Default router
192.188.0.1

Domain name

Domain name

+
Primary DNS server Secendary DNS server
0.0.00 0.0.0.0

AXIS M3046-V Network Camera

Date and time

)

Automatic date and time ()

Vear Month Day

Hour  Min

C]

Connect to NTP-server

(®) Automatically (DHCP)

O Manually

Time zane
GMT (Dublin, Lisbon, London, Reykjavik)

Daylight saving time adjustment

Figura 12-11. Camara de red (continuacion)
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11. Ajuste el angulo de la camara y el zoom a los requisitos de la aplicacion.

12. Seleccione [ oone |

/ a AXIS M3046-V Orientatic X \}

<« C | ® Not secure | 192.168.0.9/#crientation

AXIS M3046-V Network Camera A 0 0

Perspective

] &

Figura 12-12. Alimentacion de la camara
13. Cierre la ventana.
3 e - o X
/ & AXIS M3046-V View XN
&< C | ® Not secure | 192.168.0.9/#view 7
AXISA AXIS M3046-V Network Camera A 0 0

A Setlings

Figura 12-13. Alimentacién de la camara (ampliada)
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12.3 Notas de instalacion

Para configurar un dimensionador de palets iDimension durante la instalacion inicial, es necesario realizar las siguientes
acciones. Este proceso se sigue después de haber instalado la unidad utilizando uno de los métodos de montaje. La camara IP
y la pantalla del operador del montacargas deben configurarse antes de montarlas en el techo.

1. Compruebe la direccion IP de la red del cliente. Si esta conectado a la red del cliente:
+ Configure los sensores mediante el asistente de vision IFM con nuevas direcciones de red
* Pestafia de configuracién de ajustes de red
+ Configure la camara IP mediante el programa Axis IP Utility
A continuacion se muestra el esquema de red utilizado de fabrica:

Device (Dispositivo) (I;li,réi‘:;sﬁ?) Notas

Gateway (Puerta de enlace) |192.168.0.1 Para todos los sensores, PC interno, JLT y camara IP

Subnet Mask 255,255,255.0 Para todos los sensores, cabezal principal, JLT y camara IP

(Méascara de subred)

Internal PC (PC interno) 192.168.0.2 Después de la configuracion predefinida/puerta trasera, conéctese
169.254.1.1 a esto en el primer encendido

Web Relay 192.168.0.3 Cuando proceda

(Retransmision web)

Sensor remoto n.° 1 192.168.0.4 -

Sensor remoto n.° 2 192.168.0.5 -

Sensor remoto n.° 3 192.168.0.6 -

Sensor remoto n.° 4 192.168.0.7 -

Sensor remoto n.° 5 192.168.0.8 Sensor central, para sistemas de 5 sensores

Cémara IP 1 192.168.0.9 Si procede (opcional)

Cémara IP 2 192.168.0.10 Si procede (opcional)

Mobile HMI PC 192.168.0.11 Conexion Ethernet al dimensionador de palets iDimension

(PC HMI movil)

Pantalla del operador de 192.168.0.12 Si procede (opcional)

montacargas

Sensor remoto n.° 6 192.168.0.24 Para sistemas de 8 sensores

Sensor remoto n.° 7 192.168.0.25 Para sistemas de 8 sensores

Sensor remoto n.° 8 192.168.0.26 Para sistemas de 8 sensores

Tabla 12-1. IP de red
Utilice las herramientas de administracion de QubeVu Manager para calibrar los ajustes de cada pestafia:

2. Configure las definiciones de captura (QV Demo y Default [Predefinido]) para satisfacer los requisitos de la aplicacion.
Las marcas deben cumplir los requisitos del cliente y Tare Mode (Modo de tara) debe ser ninguno.

3. Configurar visualizaciones/Pantalla del cliente:

a. Software de iDimension - Pantalla de visualizacién Version 1
4. Afada sensores remotos:

a. Discover (Detectar)

b. Add All (Afiadir todo)
5. Modo de calibracién:

a. Alinear centrado sobre el objeto de calibracién

b. Realice la calibracion
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12.4 Mensajes de estado
Los mensajes de estado y error son visibles desde la pantalla de demostracion de QubeVu Manager (Seccion 3.4 en la

pagina 20).

Scan :

Qubeu Manager = Display Pages > Demo

Device; PWD1 - Running | Address: 192,168.0.42

@ REMOVE

Dims: 32.5x32.0x41.01in
Weight: 278 lb

ItemDetected

Figura 12-14. Demo Display (Pantalla de demostracion)

N.° elem. Descripcion
1 Status (Estado)
2 Extended Status
(Estado ampliado)

Tabla 12-2. Status (Estado)

Status (Estado) Descripcion
STARTING (INICIANDO) | El sistema se pone en marcha
STARTED El sistema se ha puesto en marcha pero no esta listo para procesar una dimension; si el dispositivo esta en este estado
(INICIADO) durante mas de un par de segundos lo mas probable es que haya un objeto sobre la plataforma que deba ser retirado o que la
bascula no esté a peso cero; si no hay ninglin objeto sobre la plataforma, realice una altura cero.
READY (LISTO) El sistema esta listo y a la espera de ser utilizado
TRACKING El sistema esta procesando una dimension
(SEGUIMIENTO)
REMOVE . La dimensién se ha procesado por completo: el articulo puede retirarse cuando el procesamiento del cliente haya terminado de
(DIMENSION) transferir los datos
STOPPING (PARANDO) |El sistema esta pasando al estado de PARADA
STOPPED (PARADO)  |El servicio se ha detenido - hay un problema; Realice un rearranque o encienda la unidad desde la toma de CA
CALIBRATING El dispositivo esta en modo de calibracion
(CALIBRANDO)
CONFIGURING El dispositivo esta en modo de configuracidn; un rearranque puede sacar al dispositivo del modo de configuracion
(CONFIGURANDO)
Tabla 12-3. Mensajes de estado
—
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12.4.1 Mensajes de estado ampliados

Status (Estado) Descripcion

ScaleNotStable Se establece durante el seguimiento si la bascula indica que el valor devuelto no es estable. Solo se utiliza cuando una bascula
reconocida esta conectada al sistema. El procesamiento no avanzara al siguiente paso hasta que este indicador se borre al recibir
un peso estable de la bascula

MotionDetected Se establece durante los estados de seguimiento y preparado e indica que el sistema ha detectado movimiento.
El procesamiento no avanzara al siguiente paso mientras esto esté configurado

[temDetected Se establece cuando el sistema detecta que se ha colocado un articulo en la plataforma/balanza del dispositivo. Cuando se utiliza
una bascula, esto indica que el peso devuelto no es cero. En el modo ‘sin bascula’ indica que el sistema no puede encontrar el
panel de destino

[temNotDetected Se establece cuando el sistema esta en modo preparado y no hay ningln articulo en la plataforma/bascula

TrackerNotConfident | Esto indica que el rastreador ha detectado un articulo pero no esta seguro de cuales son sus dimensiones.
Tras un tiempo de espera (configurable) el sistema avanza al siguiente paso y devuelve las dimensiones con valor cero

ExceptionOccured | Se establece cuando se produce una excepcion

DeviceNotStable Se establece durante el seguimiento si uno de los sensores indica que el valor del sensor devuelto no es estable.
El procesamiento no avanzara al siguiente paso hasta que se borre esta bandera recibiendo un valor estable del sensor

ServiceStarting Se establece cuando el sistema se esta inicializando

ConfigMode Se ajusta cuando el sistema esta en modo de configuracion, como durante la calibracion o el ajuste de la exposicion de la imagen.
Una operacion de rearranque retira al dispositivo del modo de configuracion

ResultNotStable Se establece cuando el articulo esta siendo manipulado, como cuando el articulo esta en el acto de ser colocado en la plataforma
o retirado de ella

ItemOutOfBounds | Esto indica que el articulo sobresale fuera de la zona medible. Es necesario reposicionar el articulo

WaitingToWarmUp | Se establece durante el periodo de calentamiento. Si el dispositivo se utiliza en una aplicacion certificada para el comercio, debe
haber transcurrido el periodo de calentamiento antes de que se puedan tomar mediciones certificadas

PlatformNotClear | Se establece cuando hay algo en la plataforma

Tabla 12-4. Mensajes de estado ampliados
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12.4.2 Mensajes de error
A continuacion se describen los mensajes de error del aparato que pueden aparecer.

geog:?:r Descripcion
1 FALLO la inicializacién del hardware
2 FALLO la inicializacién de la configuracion del rastreador
3 Falta RegistrationMarksCropped.bmp
4 FALLO el ajuste de laimagen de referencia para Targetfinder
5 FALLO la carga de archivos de calibracion
6 FALLO la obtencion de nuevas imagenes del hardware
7 FALLO el seguimiento
8 Calibrando
9 Fallo en la vinculacién del puerto del servidor TCP
10 Excepcion del servidor TCP en el cliente de procesamiento
11 Tiempo de espera del servidor TCP en imagenes
12 Camara de baja resolucién necesita calibrarse primero
13 Calibracion detenida
14 Error al cargar/ analizar la configuracion
15 No se puede guardar la calibracion en un archivo
16 No se puede utilizar el nombre establecido en la instruccion Capture/Get;
no se ha establecido CaptureDefinition con el nombre
17 Instruccion CaptureDefinition no valida
18 No se pueden borrar los archivos de calibracién
19 No se puede poner a cero la altura
20 Fall6 escribir o verificar la pista de auditoria

Tabla 12-5. Mensajes de error
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Guia del administrador de dimensionamiento de palets iDimension

12.5 Interfaz TCP

Para editar la interfaz TCP, consulte el punto 6 en Seccidn 5.1 en la pagina 24. La interfaz TCP funciona en dos modos:

+ QubeVu - Un protocolo de solicitud o respuesta; consulte la Guia del desarrollador de QubeVu para obtener informacion
sobre el uso de esta interfaz

+ Cubiscan - 110/150 Emula un subconjunto de instrucciones admitidas por Cubiscan 110/150

12.5.1 Interfaz TCP

Microsoft Windows [Uersion 6.1.76601]
Copyright (c) 2009 Microsoft Corporation. All rights reserved.

C:\Usersi\chrsen.RLUS>telnet 169.254.1.1 1024
Figura 12-15. Ejemplo 1 de interfaz TCP

?

D
470 X 480 xX 250 mm 1.63 kg

Figura 12-16. Ejemplo 2 de interfaz TCP

12.5.2 Configuracion de la interfaz TCP
Seleccione QubeVu o Cubiscan 110/150 en la lista desplegable de la interfaz TCP.

2. Establezca el puerto TCP.

3. Seleccione @ para completar la configuracion de la emulacién TCP.

12.6 Protocolo QubeVu

Instruccion
Descripcion Solicitud Respuesta
Hace que el QubeVu envie los datos de D<CR> {length} x {width} x {height} {dimUnit}
dimensiones y peso a la computadora cliente {displayWeight}<CR><LF>
Tratamiento de errores
La unidad devolvera la siguiente respuesta D<CR> 0x0x 0 {dimUnit}<CR><LF>
cuando las dimensiones no estén disponibles

Tabla 12-6. Parametros de sensores remotos

12.6.1 Ejemplos de solicitudes y respuestas

1. Solicitud de instrucciones de dimension: D<CR>
Respuesta: 9.75 x 7.25 x 3.50 in<CR><LF>

2. Solicitud de instrucciones de dimension: D<CR>
Respuesta: 0 x 0 x 0 in<CR><LF>

3. Solicitud de instruccion no valida: M<CR>
Respuesta; <CR><LF>

12.6.2 Interfaz serie

La interfaz serie funciona en dos modos:
* QubeVu - Un protocolo simple de solicitud o respuesta; consulte la Guia API de iDimension (Seccién 12.5.1)
para obtener informacion detallada sobre el uso de esta interfaz

+ Cubiscan - 110/150 Emula un subconjunto de instrucciones admitidas por Cubiscan 110/150

I
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